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1. Règles et mises en garde générales 

1.1 Prémisse 

Ce mode d’emploi fournit toutes les informations spécifiques nécessaires pour 
comprendre et utiliser correctement votre appareil. 

Le manuel doit être lu attentivement au moment de l'achat du moniteur et consulté à 
chaque fois que l’on a des doutes à propos de l'utilisation ou bien lorsque l’on a 
l'intention d'effectuer des interventions de maintenance. 

Une copie numérique de ce manuel est accessible via un lien web sur le produit lui-
même, pour une consultation aisée même sur la machine. 

 

TOUS DROITS RÉSERVÉS. CE MANUEL S’ADRESSE EXCLUSIVEMENT À L’USAGE 

PAR LE CLIENT. TOUT AUTRE USAGE EST INTERDIT. 
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2. Description générale 

 

Le DORADO EVO est un moniteur multifonctionnel conçu pour les semoirs de 
précision, de type monogerme. Le dispositif peut surveiller jusqu'à 12 lignes avec 

capteurs optiques impulsifs, ou jusqu'à 48 rangées avec capteurs optiques LIN.  

Le moniteur peut vérifier avec précision la distance de semis sur chaque rang et la 
densité de semis au mètre carré. 

Il permet également de contrôler le fonctionnement de chaque rang en signalant 
(acoustiquement et visuellement) toute anomalie de semis. 

Pendant le travail il est possible de contrôler en outre les grandeurs suivantes en temps 
réel : 

• Vitesse d’avancement 

• Vitesse de rotation de la prise de force ou du ventilateur (RPM) (TR/MIN) 

• Compteurs partiels du temps de travail 

• Compteurs partiels des surfaces travaillées 

• Distance linéaire parcourue 

• Productivité instantanée (par exemple en hectares par heure) 

• Distance de semis 

• Population de semis 

Pour le déroulement des fonctions mentionnées ci-dessus le moniteur se sert d’une 
série de capteurs optiques installées sur chaque rang du semoir, et d’un capteur de 
vitesse à raccorder à une roue au sol, pour le comptage de la surface travaillée. 
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3. Installation des capteurs 

 

Le moniteur DORADO EVO peut être équipé de différents types de capteur : 

• Capteur inductif de vitesse (toujours présent) ; 

• Capteurs optiques (toujours présentes), à commander auprès de votre revendeur 
en fonction du semoir ; 

• Capteur de travail (en option) ; 

• Capteur « RPM » (TR/MIN) (en option) ; 

• Capteur de vacuomètre (en option). 

 

3.1 Installation du câblage 

 

Pour le montage du câblage, procéder de la façon suivante : 

• Répartir les branches de câblage en les attachant avec des serre-câbles aux 
tuyaux d'air des différents rangs du semoir, en faisant attention aux étiquettes sur 
les branches de câblage près des connecteurs : le câble marqué « PHOT 1 » 
correspond au rang 1 sur le moniteur, le câble « PHOT 2 » au rang 2, etc.  
Il est important que la branche « PHOT 1 » soit installée sur le premier rang du 
semoir (en commençant par la gauche), et que les branches suivantes soient 
installées progressivement en séquence sur les rangs restants : Figure 1 montre 
un exemple d'application d'un câblage à six rangs, en prenant le premier rang 

gauche du semoir comme référence ; 

• Positionner la dérivation principale du câblage (Figure 1, réf. A) au centre du 
semoir, en la fixant à l'aide de colliers de serrage. 

 

 

ATTENTION 

vérifier quoi qu'il en soit que les capteurs optiques ne gênent pas la chute 
des graines ou le fonctionnement mécanique des éléments. 
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Figure 1. Installation du câblage. 
 

3.2 Installation des capteurs optiques 

Les capteurs optiques doivent être installées sur chaque rang du semoir en proximité 
de la chute des graines ; dans le cas de semoirs avec goulotte, la capteur optique doit 
être installée à environ la moitié de la goulotte même. 
Contactez votre revendeur pour déterminer le modèle de capteur optique le mieux 
adapté au semoir. 

Pour le montage des capteurs optiques, agir de la façon suivante : 

• Si le semoir est équipé d'éléments de semis à disques capables de loger des 
tuyaux de chute qui transportent les graines jusqu'au sol, il est possible d'installer 
des capteurs optiques MC MaxiSeeder TIN avec un tuyau de chute, par exemple. 
Ils peuvent également être fixés à l'aide de colliers de serrage ou de clips spéciaux 

sur les tuyaux de chute préexistants du semoir (exemple sur Figure 2) ; 

• Si le semoir est équipé d'éléments de semis en forme de faucille et que la graine 
tombe directement du distributeur sur le terrain, les capteurs optiques MC 
EasySeeder peuvent être installées avec un étrier spécifique pour le type de 
semoir, à fixer directement sur l'élément de semis (exemple sur Figure 3). 
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Figure . Exemple d'installation d'une capteur optique sur un tuyau de chute.2 

 

 

Figure . Exemple d’installation capteur optique avec étrier sur élément.3 
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3.3 Installation du capteur de vitesse  

Le capteur de vitesse inductif peut être installé sur une roue au sol du semoir, à 
condition qu'elle ait des références ferreuses dépassant d'au moins 7 mm (Figure 4, 
réf. C). Par exemple, le capteur peut être installé à l'intérieur de la roue, la tête du 
capteur faisant face aux boulons de la jante (Figure 4, réf. A). 

Régler la distance entre le capteur et les boulons à environ 2÷3 mm (Figure 4, réf. B). 

Enfin, fixer fermement le capteur au châssis du semoir à l'aide d'un étrier et le bloquer 

à l'aide de l'écrou et du contre-écrou fournis. 

Connecter le capteur au câblage via le connecteur « SPEED » (VITESSE). 

 

 

REMARQUE 

Il est conseillé de protéger le câble du capteur avec une gaine en 
caoutchouc. 

 

 

Figure 4. Installation du capteur de vitesse. 
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3.4 Installation d'un capteur de travail (en option) 

Le capteur de travail est utilisé pour relever quand le semoir est abaissé au sol. Il 

fonctionne comme un simple interrupteur. 

Connecter le capteur au câblage via le connecteur « WORK » (TRAVAIL). 

Les figures suivantes montrent un exemple d’installation. 

 

 

Figure 5 - Installation du capteur de travail 

 



 

Mode d'emploi 

DORADO EVO 

13 

 

REMARQUE 

Il est conseillé de protéger le câble du capteur avec une gaine en 

caoutchouc. 

3.5 Installation du capteur « RPM » (TR/MIN) (en option) 

Un capteur inductif peut être utilisé pour détecter les RPM (TR/MIN) rotation d’un arbre 
en mouvement du semoir. Le capteur doit être placé à proximité de l'arbre ou de la 
prise de force, devant des références ferreuses d'un diamètre au moins égal à celui 
du capteur et dépassant d'au moins 7 mm. La distance entre le capteur et les 
références doit être réglée à environ 2÷3 mm. 

Connecter le capteur au câblage via le connecteur « FAN » (VENTILATEUR). 

Les figures suivantes illustrent deux exemples de montage. 

 

 

Figure 6. Exemple d'installation d'un capteur inductif sur la prise de force. 
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Figure 7. Exemple d’installation du capteur inductif sur la boîte à engrenages. 

 

 

 

REMARQUE 

Il est conseillé de protéger le câble du capteur avec une gaine en 

caoutchouc. 
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4. Mode de fonctionnement 

4.1 Écran d'accueil 

 

Figure 8.  

 

Après avoir appuyé sur le bouton d'allumage situé à l'arrière du moniteur, l'écran initial 
apparaît avec le logo, le nom du système et la version du logiciel actuellement installé. 
Après quelques secondes, cet écran est automatiquement remplacé par l'écran de 

travail. 
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4.2 Page-écran de travail 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Figure 9.  

La page de travail permet à l’opérateur de visualiser toutes les données relatives au 
cycle de travail. Nous pouvons distinguer en détail les éléments suivants : 

1. Zone de qualité du semis : affichage de l'état du semis de chaque rang, 
représenté par des histogrammes.  
Si une condition d'erreur est déclenchée, elle est affichée en haut des 
histogrammes au moyen d'un bouton de couleur rouge : lorsqu'on appuie 
dessus, la liste des alarmes actives s'affiche. 

 
 

En outre, en appuyant sur la zone des histogrammes, il est possible de modifier 
la façon dont les informations sont affichées, en passant d'une forme graphique 
à une forme tabulaire. 
 

2. Vitesse d'avancement : affichage de la vitesse d'avancement en temps réel.  
Lorsque la simulation de vitesse est active, l'arrière-plan de la zone devient 
orange. 
Une pression sur cette touche permet d'accéder directement au menu 
« capteur de vitesse ». 
 

3. Distance de semis/Population : selon la configuration, il est possible de 
surveiller la valeur moyenne de la distance de semis ou la valeur de population 

2 3 

1 

4 5 6 



 

Mode d'emploi 

DORADO EVO 

17 

de tous les rangs. Si l'on appuie sur cette zone, on peut accéder au menu de 
semis. 
 

4. Zone multifonction : dans cette zone, il est possible de modifier le paramètre 
affiché en sélectionnant la touche multifonction appropriée.  
 
Les paramètres qui peuvent être affichés sont les suivants : 

• le niveau de dépression de l'élément de semis en millibars (mBar) ou en 

pouces de mercure (inHg) 

• la vitesse de rotation (RPM) (TR/MIN) 

• le compteur partiel du temps de travail (h) 

• zone partielle travaillée en hectares (Ha) ou acres (Ac) 

• la distance linéaire parcourue en kilomètres (km) ou en pieds (ft) 

• la productivité instantanée (ha/h) ou en acres par heure (ac/h) 

Une pression de plus de 3 secondes réinitialise le paramètre. 
 

5. État de travail : la flèche vers le bas est affichée lorsque le semoir est en 
position de travail, ou l'icône vers le haut lorsque le semoir est soulevé pour 
être manœuvré ou transporté.  
Si le mode de travail simulé est actif, la flèche vers le bas s'affiche sur fond 
orange.  
L'appui sur cette zone permet également d'accéder au menu du capteur de 
travail. 
 

6. Clavier Soft-key : cette zone contient les touches tactiles pour la gestion 
correcte de l’écran principal : 
 

TOUCHE FONCTION 

 

Menu : permet d'accéder au menu du système 

 

Multifonction : change le paramètre affiché dans le cadre bleu de 
l'écran principal 

 

Retour : désactive une fonction active (par exemple, vitesse et travail 
simulés) 

 

Défilement vers la droite : affiche le groupe de capteurs optiques 
suivant, s'il y a plus de 12 capteurs optiques. 

 

Défilement vers la gauche : affiche le groupe de capteurs optiques 
précédent , s'il y a plus de 12 capteurs optiques. 
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4.2.1 Zone de qualité de semis 

Si le paramètre du mode de travail est configuré sur « comptage », la population et la 
distance de semis de chaque rang peuvent être mesurées à partir des statistiques des 
capteurs optiques.  L'utilisateur peut choisir entre trois représentations différentes de 
ces données dans la zone centrale : histogrammes, tableau des distances de semis 
ou tableau de la population. 

En touchant la zone centrale, la représentation des données peut être modifiée.  

En détail : 

(1) Visualisation graphique : Les statistiques de semis des différents rangs sont 
représentées graphiquement par des histogrammes. 

(2)  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

(3) Tableau de la distance de semis : Les distances de semis des rangs sont 
représentées numériquement par un tableau de valeurs. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

(4) Tableau de population de semis : La population de semis des rangs est 
représentée numériquement par un tableau de valeurs. 
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4.2.1.1 Visualisation graphique 

Dans la visualisation graphique, chaque histogramme représente un rang de semis. 
La hauteur de chaque histogramme est mise à jour en temps réel, proportionnellement 
à la population de semis sur ce rang. Dans le détail, nous pouvons avoir les conditions 
de semis suivantes : 

Histogramme Description 

 Trop de semis : Le système est en train de semer une quantité 
supérieure à la valeur cible. L'histogramme est de couleur rouge 
et s'affiche au-dessus de la ligne centrale avec la hauteur 
maximale.  

 

 

 

 Semis insuffisant : Les semis sont inférieurs à la valeur cible 
fixée. L'histogramme est de couleur rouge et s'affiche sous 
la ligne centrale, avec la hauteur minimale.  

 

 

  

 

Semis au-dessus de la cible : L'histogramme est de couleur 
verte et s'affiche au-dessus de la ligne centrale, avec une 
hauteur proportionnelle au dépassement de la valeur de 
semis cible. 

 

Semis en dessous de la cible : L'histogramme est de couleur 
verte et s'affiche sous la ligne centrale, avec une hauteur 
proportionnelle à la régression de la valeur de semis cible. 
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Semis cible : La valeur de semis détectée par le système 
correspond à la valeur de semis cible. L'histogramme est de 
couleur verte. 

 Alarme : Si une erreur se produit sur un rang, un triangle jaune 
avec un point d'exclamation apparaît au centre de l'histogramme. 
La couleur de l'histogramme peut varier en fonction de la gravité 
du problème : 

- Rouge : Alarme de blocage ou de panne ; 

- Orange : Alarme d'avertissement ; 

- Bleu : Alarme d'information ;  

 

4.2.1.2 Visualisation tabulaire  

Le système permet d'afficher la distance de semis et la population de semis sous forme 
de tableau dans deux écrans distincts. Pour accéder à l'affichage tabulaire, il suffit 
d’appuyer n'importe où dans la zone des histogrammes.  

Un tableau peut afficher jusqu'à 12 rangs à la fois : si le système comporte plus de 12 

rangs, appuyer sur les touches de défilement appropriées  . 

Pour le tableau des distances de semis, l'unité de mesure imprimée en haut à gauche 
peut être en cm ou en in (inches), selon le système de mesure configuré, métrique ou 
impérial respectivement. Le tableau de population de semis en graines/m² ou en 
graines/ft². 

En détail, si le système est conçu pour fonctionner en mode de comptage, nous 
aurons les conditions possibles suivantes : 

Case Description 

 

Trop de semis : La valeur de semis détectée est supérieure à la 
valeur cible fixée. Le fond de la case est rouge. 

 

Semis insuffisant : La valeur de semis détectée est inférieure 
à la valeur cible fixée. Le fond de la case est rouge. 
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Semis dans les limites : Le système détecte un semis dans les 
limites de tolérance programmées par rapport à la valeur cible. 

 

Alarme : Dans le cas d'une alarme active sur un rang, la couleur 
de fond de la case peut devenir : 

- Rouge avec icône d'avertissement : alarme de blocage ou 
de panne 

- Orange : alarme d'avertissement 

- Bleu : alarme d'information 

 

En mode passage, les conditions possibles sont les suivantes : 

Case Description 

 OK : La capteur optique détecte les semis et n'a pas de 
condition d'alarme active. La case porte une étiquette fixe 
« OK » sur fond noir. 

 

 

 

 

Alarme : Dans le cas d'une alarme active sur une capteur 
optique, la couleur de fond de la case peut devenir : 

- Rouge avec icône d'avertissement : alarme de blocage ou 
de panne 

- Rouge avec l'étiquette « ERR » : la capteur optique ne détecte 
aucune graine  

- Orange avec étiquette « OK » : alarme d'avertissement 

- Bleu avec étiquette « OK » : alarme d'information 

 

  

8 

OK 

8 

ERR 
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4.3 Menu 
Pour entrer en phase de programmation des paramètres, appuyer sur la touche jusqu’à 
l’apparition de la première page du menu de programmation : 

 

 

Figure 10. 

En général, l’utilisateur peut sélectionner un paramètre qu'il souhaite modifier dans un 
menu en touchant son étiquette ou sa valeur. Lorsqu'un paramètre est sélectionné, le 
fond de la valeur est mis en évidence en GRIS.  

Dans le cas d'entrées numériques, les chiffres de la valeur doivent être modifiés un 
par un à l'aide des boutons Augmentation ou Diminution : le chiffre sélectionné est 
mise en évidence en rouge.  

En revanche, dans le cas des chaînes de caractères, il faut sélectionner celle que l'on 
désire en faisant défiler les chaînes disponibles à l'aide des touches d’Augmentation 
ou de Diminution. 

 

Icône Fonction 

 

ESC : annule la modification et rétablit la valeur du paramètre précédent. 

 

Augmentation : augmente le chiffre sélectionné ou fait défiler la chaîne 
suivante. 
 

 

Diminution : diminue le chiffre sélectionné ou fait défiler vers le bas jusqu'à 
la chaîne précédemment listée. 
 

 

Confirmation : confirme le chiffre saisi et sélectionne le chiffre suivant 
d'une valeur saisie, ou confirme la chaîne dans une liste. 
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4.3.1 Configurations utilisateur 

Ce sous-menu permet de régler les paramètres de travail : 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Figure 11. 

 

4.3.1.1 Menu graine 
 

Le menu graine permet de configurer le mode et les paramètres de semis cible : 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Figure 12. 

• Mode de travail : permet de configurer le mode de calcul et de vérification 
de la population et de la distance de semis. Le système DORADO EVO 
permet à l'opérateur de choisir entre le mode comptage et le mode passage.   

o Comptage : le dispositif calcule et vérifie la distance de semis et la 
population de semis pour chaque rang. 

o Passage : le système vérifie simplement les impulsions  

des capteurs optiques.  
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• Population : permet de programmer la population de semis de référence 
(valable uniquement pour le mode de travail par comptage). 
Ce paramètre dépend de la valeur de la distance de semis : si l'utilisateur 
configure un paramètre, l'autre est calculé automatiquement. 

• Distance de semis : permet de programmer la distance de semis de 
référence (valable uniquement pour le mode de travail par comptage). 
Ce paramètre dépend de la valeur de la population cible : si l'utilisateur 
configure un paramètre, l'autre est calculé automatiquement. 

• Tolérance : cette valeur permet de définir le seuil des alarmes sur les cibles 
de semis configurées. 

 

4.3.1.2 Menu Capteurs 
 

Ce sous-menu permet à l'utilisateur de configurer les capteurs connectés au système : 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Figure 13. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Figure 14. 

 
 



 

Mode d'emploi 

DORADO EVO 

25 

 
 
 

4.3.1.2.1 Capteur de vitesse 
 

Ce sous-menu permet de régler les paramètres relatifs au capteur de vitesse : 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Figure 15. 

 

• Source vitesse : permet de sélectionner la source entre les 
 configurations suivantes : 
- IMPULSION : lit la vitesse de l'entrée présente sur ce dispositif 

• Vitesse simulée : Lorsque ce paramètre est sur OFF, la vitesse utilisée par 
le système est relative à la source programmée. Lorsqu'il est sur ON, une 
valeur de vitesse est forcée, ignorant toutes les autres sources. Sur l'écran 
de travail, la valeur de la vitesse est mise en évidence par un fond orange.  
En outre, une pression sur la touche retour de l'écran principal désactive la 
vitesse simulée et réinitialise la valeur de la source de vitesse. 

• Valeur d’étalonnage : représente le nombre d'impulsions générées par le 
capteur de vitesse d'impulsion en un mètre. 

• Étalonnage de la vitesse : ce sous-menu permet d'effectuer la procédure 
d’étalonnage automatique. 
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Les étapes suivantes doivent être suivies pour effectuer un étalonnage automatique :  

1. Positionner deux indicateurs sur le terrain situés à 100 mètres l’un de l’autre.  
2. En tracteur, se rendre sur le premier point marqué et presser la touche ENTER 

pour démarrer la mesure. 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

3. Avancer avec le tracteur jusqu'au second point marqué et presser à nouveau 
ENTER pour arrêter la mesure. 

4. Si la procédure d'étalonnage se déroule sans erreurs, le système revient 
automatiquement à l'écran « Capteur de vitesse », en mettant à jour la valeur 
d'étalonnage. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

Mode d'emploi 

DORADO EVO 

27 

4.3.1.2.2 Capteur de travail 
 

Ce sous-menu permet de régler les paramètres relatifs au capteur de travail : 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Figure 16. 

• Source de travail : permet de sélectionner la source du capteur de travail. 
Si le capteur n'est pas monté, sélectionner AUCUN : dans ce cas, le système 
considère que le semoir est en position de travail lorsque la vitesse 
d'avancement est supérieure à zéro ;  

• Capteur de travail : définit si la position de travail correspond au contact 
ouvert ou fermé du capteur ; 

• Position de travail manuelle : lorsqu'elle est configurée sur ON, elle ignore 
le capteur physique et force l'état configuré à la place. L'icône de travail sur 
l'écran principal est surlignée en orange pour avertir l'utilisateur de l'état 
simulé du système. En outre, sur l'écran principal, si l'état de travail est 
simulé, le fait d'appuyer sur le bouton retour de l'écran principal désactive ce 
mode et permet de revenir à la source de travail définie. 
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4.3.1.2.3 Capteur de dépression 
 

Ce sous-menu permet de régler les paramètres du capteur de dépression : 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Figure 17. 

• Intervalle dépression : définit la pleine échelle du capteur du vacuomètre. 

• Alarme : active ou désactive l'alarme en fonction des limites de pression 
saisies ci-dessous. 

• Pression minimale : définit le seuil de pression minimale pour l'activation de 
l'état d'alarme. 

• Pression maximale : définit le seuil de pression maximale pour l'activation 
de l'état d'alarme. 
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4.3.1.2.4 Capteur RPM (TR/MIN) 
 

Ce sous-menu permet de régler les paramètres relatifs au capteur RPM (TR/MIN) : 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Figure 18. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Figure 19. 

 

• Activé : activation/désactivation du capteur RPM (TR/MIN). 

• Valeur d'étalonnage : définit le nombre d'impulsions par tour du ventilateur, 
prise de force ou arbre.   

• Alarme : active ou désactive l'alarme en fonction des limites saisies ci-
dessous. 

• RPM (TR/MIN) minimum : définit le seuil minimum d'alarme RPM (TR/MIN) 
(si activé). 

• RPM (TR/MIN) maximum : programmation du seuil maximum au-dessus 
duquel l'alarme RPM (TR/MIN) se déclenche (si activée). 
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4.3.1.3 Géométrie 
 

Ce menu permet de configurer les caractéristiques dimensionnelles du semoir : 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Figure 20. 

• Inter-rang : paramètre permettant de configurer la distance entre les rangs. 

• Nombre de rangs : définit le nombre de rangs du semoir. 
 

 

 

 

 

 

4.3.1.4 Compteurs 
 

Ce menu permet d'afficher les compteurs de travail du semoir.  

Jusqu'à 10 ensembles de compteurs partiels indépendants sont disponibles, chacun 

pouvant être affecté à un client différent. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

REMARQUE 

Se rappeler d'éteindre et de rallumer l'écran après avoir modifié les paramètres de 
géométrie. Les nouvelles configurations ne seront opérationnelles qu'au prochain 
allumage. 
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Figure 21. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Figure 22. 

 

• Client : affiche l'ensemble des compteurs relatifs à un client, identifié par un 
numéro de 1 à 10. 

• Heures partielles travaillées : représente les heures partielles travaillées 
relatives au client sélectionné. 

• Surface travaillée partielle : affiche la surface travaillée partielle du 
client sélectionné. 

• Total des heures travaillées : affiche la somme des heures travaillées par 
le client sélectionné depuis la dernière remise à zéro. En cas de mise à zéro, 
les heures partielles travaillées sont également remises à zéro. 

• Surface travaillée totale : représente la somme des surfaces travaillées 
du client sélectionné depuis la dernière remise à zéro. Lorsqu'elle est 
remise à zéro, la zone partiellement travaillée est également remise à 
zéro. 

• Total des heures travaillées : indique le temps de travail saisonnier total du 
client sélectionné. Lors de la remise à zéro, les heures partielles et totales 
travaillées sont également remises à zéro. 

• Surface travaillée totale : affiche la surface usinée saisonnière totale du 
client sélectionné. Lors de la remise à zéro, les zones travaillées 
partielles et totales sont également remises à zéro. 

• Compteur kilométrique : affiche le compteur kilométrique du semoir, quel 
que soit le client sélectionné. 
Ce compteur ne peut pas être remis à zéro. 

 

 

 

 

 

Le menu machine contient les compteurs de temps total et de surface du semoir, qui 
ne peuvent pas être remis à zéro par l'utilisateur.  
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L'utilisateur peut remettre à zéro les compteurs partiels et totaux du client sélectionné, 
en touchant simplement la ligne de compteur souhaitée. Avant la remise à zéro, une 

fenêtre de confirmation s'affiche comme suit : 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Figure 23. 

 

Icône Fonction 

 

ESC : annule la procédure de réinitialisation du compteur. 

 

Confirmation : confirme la réinitialisation du compteur sélectionné. 
 

 

4.3.2 Configurations de la machine 

 

Le menu Configurations de la machine requiert un mot de passe afin de réserver 

l'accès au personnel autorisé à modifier les fonctions de l'outil. 
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L'utilisateur peut saisir un mot de passe numérique à 4 chiffres, un chiffre à la fois : s'il 
est correct, le sous-menu est accessible, sinon un message d'avertissement « Mot de 
passe incorrect » apparaît. 

 

Après l’accès on peut visualiser le menu suivant : 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Figure 24. 
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Figure 25. 
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4.3.2.1 Capteurs optiques 
 

Dans ce sous-menu, le technicien du service peut gérer les capteurs optiques de 

l’installation : 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Figure 26. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Figure 27. 

 

• Type de capteur optique : permet de configurer le type de capteur 
optique connectée, impulsive ou LIN. 

• Nombre de semis par statistique : valeur relative au nombre de semis 
utilisé pour le calcul des statistiques de semis. 

• Sensibilité : définit la sensibilité de la capteur optique en fonction de la 
graine utilisée. Lorsque le type de capteur optique est configuré comme 
impulsif, ce paramètre n'est pas pris en compte par le système. 

• Niveau d'encrassement pour l'alarme : permet de configurer le niveau 
de poussière à partir duquel l'alarme de capteur optique sale est 
déclenchée (uniquement pour les capteurs optiques LIN). 

• Simulation graine : ce paramètre permet de configurer la fréquence de 
semis simulée applicable au nombre programmé de capteurs optiques. 
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Lorsque cette valeur est égale à zéro, la simulation de semis est 
désactivée.  

• Stabilité d’affichage : lorsque le système est en mode de comptage, ce 
paramètre configure la constante de temps pour la mise à jour des 
histogrammes sur l'écran principal. 
 

4.3.2.2 Configurations alarmes 
 

Le sous-menu de configuration des alarmes permet de mettre au point les alarmes du 
système : 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Figure 28. 

 

• Retard d'alarme : permet de configurer le temps d'attente entre la détection 
d'une condition d’anomalie et l'activation de l'alarme. 

• Durée de l'alarme : définit la durée maximale de signalisation d'une 
alarme active au cours de laquelle elle est automatiquement supprimée. 
Les alarmes actives après la acquittement sont affichées dans une liste 
qui peut être consultée à partir de l'icône d'alarme sur l'écran principal. 

• Répétition de l’alarme : les alarmes encore actives, mais précédemment 
acquittées, sont présentées à nouveau à l'utilisateur après un délai 
programmé via ce paramètre. 

• Activation des alarmes : permet de désactiver ou d'activer les signalisations 
sonores et les fenêtres pop-up d'alarme du système. 
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4.3.2.3 Total semoir 
 

Ce sous-menu affiche les compteurs totaux du semoir : 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Figure 29. 

• Total des heures : représente le compteur total des heures travaillées par le 
semoir (ne peuvent pas être remises à zéro). 

• Total des hectares : représente le compteur total de la surface usinée par le 
semoir (ne peuvent pas être remises à zéro). 

 

4.3.2.4 Réinitialiser ? 
 

Lorsqu'il est nécessaire de rétablir le système aux conditions d'usine, l'utilisateur peut 
sélectionner cette fonction. Avant que cette commande ne soit exécutée, un écran de 
confirmation apparaît, comme ci-dessous : 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Figure 30. 

 

 Après avoir confirmé cet écran, il faudra saisir le mot de passe avant de procéder au 
rétablissement de tous les paramètres aux valeurs d'usine par défaut. Le 
rétablissement aux conditions d'usine entraîne l'arrêt du système. Redémarrer le 
dispositif manuellement. 
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4.3.2.5 Mise à jour 
Pour effectuer des mises à jour du système, un périphérique de stockage de masse 
USB contenant les fichiers appropriés doit être connecté avant d'accéder à l'écran de 
mise à jour. 

L'écran de mise à jour affiche une liste des mises à jour disponibles avec la mémoire 
de masse USB connectée au système : 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Figure 31. 
 

Ci-dessous les étapes à suivre pour effectuer correctement la procédure de mise à jour : 

1. enregistrer, sur un périphérique de stockage de masse USB, un fichier de 
mise à jour valide portant l'extension .mcpk, en le plaçant dans un dossier 
nommé Update ; 

2. connecter le périphérique de stockage de masse USB au système ; 
3. accéder à l'écran de mise à jour ; 
4. sélectionner le fichier de mise à jour souhaité parmi ceux qui sont 

disponibles ; 
5. confirmer le choix du fichier en appuyant sur la touche entrée ; 
6. attendre que la fenêtre pop-up suivante apparaisse :  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

 
 

Figure 32. 
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7. appuyer sur le bouton pour confirmer la mise à jour ; 
8. attendre la fin de la procédure de mise à jour : 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Figure 33. 

 

9. à la fin de la mise à jour, le système s'arrête. 
10. démarrer le dispositif manuellement. 
11. lorsqu'il est allumé, la mise à jour est appliquée automatiquement. 

 

En cas d'erreur au cours de la procédure de mise à jour, le message d'erreur suivant 
s'affiche : 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

 

 

 

Figure 34. 
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4.3.3 Menu diagnostic 

 

Ce sous-menu permet d'afficher les informations de diagnostic du système : 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Figure 35. 

 

• VT : affichage de l'état de l'écran et de ses périphériques. 

• Statistiques de semis : permet de visualiser en détail les statistiques de 
semis pour chaque rang. 

• Manuel de l'utilisateur : affiche le code QR permettant d'accéder au manuel 
en ligne du produit. 

 

4.3.3.1 VT 
 

Cet écran répertorie toutes les informations de diagnostic du système : 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Figure 36. 
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Figure 37. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Figure 38. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Figure 39. 
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• Alimentation IN : tension d'alimentation à l’entrée de l'écran. 

• Alimentation OUT : tension d’alimentation à la sortie des capteurs.  

• Firmware : version du micrologiciel utilisé. 

• Bootloader : version du bootloader (chargeur d’amorçage) utilisé. 

• Tableau d'information d’alerte : valeur cumulée des alertes d'information 
actives. 

• Tableau des alarmes de blocage : valeur cumulée des alarmes de blocage 
actives. 

• Communication primaire : état de la communication CAN BUS de l'écran. 

• Communication secondaire : état de la communication LIN BUS de l'écran. 

• Dépression : valeur de dépression du capteur vacuomètre. 

• Vitesse : valeur de la vitesse en km/h. 

• Ventilateur : valeur de la rotation du ventilateur en RPM (TR/MIN). 

• Sync In : état de l'entrée Sync In. 

• Travail : état de l’entrée travail. 

 

  



 

Mode d'emploi 

DORADO EVO 

43 

4.3.3.2 Statistiques de semis 
 

Ce sous-menu affiche les statistiques de semis de chaque capteur optique. L'utilisateur 
peut sélectionner la capteur optique qu'il souhaite afficher à l'aide des touches de 
défilement appropriées. Le numéro de la capteur optique actuellement sélectionnée 
est affiché dans le coin supérieur droit de l'écran, suivi du nombre total de capteurs 
optiques programmées (par exemple 4/12). 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Figure 40. 

 

• Fréquence de semis : valeur relative à la fréquence de chute de la graine. 

• Distance de semis : valeur calculée de la distance de semis actuelle. 

• Population : représente la population de semis effectivement distribuée. 

• Semis simples : définit le pourcentage de semis simples détectés par 
rapport aux prévisions. 

• Manques : représente le pourcentage de semis non détectés par rapport 
aux prévisions. 

• Doubles : pourcentage de graines doubles détectées par rapport à 
l'estimation. 

• Compteur de semis : nombre de semis comptés depuis le début de la 
section de travail. 

• Niveau d’encrassement de la capteur optique : pourcentage 

d'encrassement détecté sur la capteur optique sélectionnée. 

 

Icône Fonction 

 

Écran principal : permet de revenir à l'écran de travail 

 

ESC : permet de revenir en arrière d’un niveau 



 

LANGUE : FRANÇAIS 
N° 2202-FR Rév.5 - 28/04/2025 

DORADO EVO 

44 

 

Rang précédent : sélectionne le rang de semis précédent et affiche ses 
données statistiques. 

 

Rang suivant : sélectionne le rang de semis suivant et affiche ses 
données statistiques. 

 

Remise à zéro des semis : lorsqu'on appuie sur cette touche, toutes 
les données statistiques de la capteur optique sélectionnée sont 
remises à zéro. Aucune confirmation n'est requise. 

 

4.3.3.3 Manuel utilisateur 
 

Cette page affiche un code QR contenant le lien web permettant de télécharger le 
manuel d'utilisation du produit : 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Figure 41. 
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4.3.4 Paramètres VT 

Cet écran affiche les paramètres programmables de l'écran : 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Figure 42. 

 

• Langue : permet de sélectionner la langue du système. 

• Unités de mesure : permet de sélectionner le système d'unités souhaité, 
métrique ou impérial. 

• Volume : configure le pourcentage de volume de l'alarme sonore. 

• Contraste : configure le pourcentage de contraste de l'écran. 

 

 

4.4 Alarmes 

Ce produit met en œuvre la gestion des alarmes en temps réel pour tous les 
composants du système, c'est-à-dire les capteurs, les capteurs optiques et l’écran en 
question. Si une condition d'alarme est détectée, une fenêtre d'alarme s'affiche 

immédiatement à l'écran : 
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Si plusieurs alarmes sont actives en même temps, les fenêtres d'alarme 
correspondantes sont affichées une par une, dans l'ordre du groupe et de la priorité ; 
une fois que l'alarme ayant la priorité la plus élevée est réduite au silence, la suivante 
doit être affichée, et ainsi de suite. 

En général, les messages d'alarme se composent du code et du type d'alarme sur la 

première ligne, et d'une brève description de l'alarme en cours sur la deuxième ligne.  

Lorsqu'une fenêtre d'alarme est affichée, un signal sonore est émis de manière répétée 

jusqu'à ce que l'alarme s'éteigne ou que la durée programmée soit atteinte.  

Lorsqu'il y a au moins une alarme active dans le système, même si elle est désactivée, 
le rappel « ALARME » apparaît dans la zone centrale de l'écran principal. 

Par conséquent, si l'utilisateur souhaite vérifier les alarmes actives, il lui suffit 
d'appuyer sur le bouton de rappel « ALARME » de l'écran principal pour afficher une 
liste de toutes les alarmes actives, triées par groupe (blocage, panne, erreur, 

avertissement, information) et par priorité : 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Figure 43. 
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ATTENTION !!! 

NE PAS LAVER AVEC UN NETTOYEUR 

À JET D'EAU HAUTE PRESSION 
 

 

ATTENTION : à la fin de son utilisation, le produit 
et son emballage doivent être éliminés 
conformément à la réglementation locale sur les 
déchets d'équipements électriques et 
électroniques (DEEE) de votre pays 
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