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1. Normas y advertencias generales
1.1 Prélogo

Este manual de instrucciones suministra toda la informacion especifica necesaria para
el correcto uso y conocimiento del equipo de su propiedad.

El manual debe leerse detenidamente al adquirir el monitor y consultarse siempre que
surjan dudas sobre su uso o se vayan a realizar tareas de mantenimiento.

Se puede acceder a una copia digital de este manual a través de un enlace web en el
propio producto, para consultarlo facilmente incluso en la maquina.

TODOS LOS DERECHOS RESERVADOS. ESTE MANUAL ESTA DESTINADO AL USO
EXCLUSIVO DEL CLIENTE. SE PROHIBE CUALQUIER OTRO USO.
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2. Descripcién general

DORADO EVO es un monitor multifuncional disefiado para las sembradoras de
precision de una sola semilla. El dispositivo puede supervisar hasta 12 hileras con
fotocélulas de impulsos, o hasta 48 hileras con fotocélulas LIN.

El monitor puede comprobar con precision la distancia de siembra por hilera y la
poblacion de siembra por metro cuadrado.

También permite comprobar el funcionamiento de cada hilera sefialando (acustica y
visualmente) cualquier anomalia en la siembra.

Durante el trabajo, se pueden comprobar en tiempo real las siguientes cantidades:
e Velocidad de avance;
e Velocidad de la TDF o del ventilador (RPM)
e Contadores parciales de tiempo de trabajo
e Contadores de las areas parciales elaboradas
e Distancia lineal recorrida
e Productividad instantanea (por ejemplo, en hectareas por hora)
e Distancia de siembra
e Poblacion de siembra
Para realizar las funciones descritas anteriormente, el monitor utiliza una serie de

fotocélulas instaladas en cada hilera individual de la sembradora y un sensor de
velocidad que se conecta a una rueda en el suelo para contar la superficie trabajada.

Instrucciones para el uso
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3. Instalacion de los sensores

EI monitor DORADO EVO puede equiparse con diferentes tipos de sensores:

e Sensor inductivo de velocidad (siempre presente).

e Fotocélulas (siempre presentes), para pedir a su distribuidor en funcion de la
sembradora.

e Sensor de trabajo (opcional).

e Sensor de «<RPM» (opcional).

e Sensor del vacuémetro (opcional).
3.1 Instalacion del cableado

Para el montaje del cableado, realice lo siguiente:

e Distribuya los ramales de cableado fijandolos con bridas a los tubos de aire de

cada una de las hileras de la sembradora, prestando atencion a las etiquetas de
los ramales de cableado situadas cerca de los conectores: el cable marcado con
«PHOT 1» corresponde a la hilera 1 del Monitor, el cable «PHOT 2» a la hilera 2,
etc.
Es importante que el ramal «PHOT 1» se instale en la primera hilera de la
sembradora (empezando por la izquierda), y que los ramales siguientes se
instalen progresivamente en secuencia en las hileras restantes: Figura 1 muestra
un ejemplo de aplicacién de un cableado de seis hileras, tomando como
referencia la primera hilera a la izquierda de la sembradora.

e  Coloque la derivacién principal del cableado (Figura 1, ref. A) en el centro de la
sembradora, fijandola con abrazaderas.

ATENCION
Compruebe siempre que las fotocélulas no obstaculicen la caida de las
semillas o el funcionamiento mecanico de los elementos.

8 IDIOMA: ESPANOL
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Figura 1. Instalacion del cableado.

3.2 Instalacion de las fotocélulas

Las fotocélulas deben instalarse en cada una de las hileras de la sembradora, de modo
que cuando caiga la semilla, esta pase entre los dos elementos de la fotocélula.
Poéngase en contacto con su distribuidor para determinar el modelo de fotocélula mas
adecuado para su sembradora.

Para el montaje de las fotocélulas, realice lo siguiente:

e Sila sembradora esta equipada con elementos de siembra de disco capaces de
alojar tubos de caida que transportan las semillas hasta el suelo, pueden
instalarse, por ejemplo, las fotocélulas MC MaxiSeeder TIN completas con tubo
de caida. Alternativamente, pueden fijarse mediante abrazaderas o clips
especiales en los tubos de caida preexistentes de la sembradora (ejemplo en
Figura 2).

e Sila sembradora tiene elementos de siembra en forma de hoz y la semilla cae
directamente del distribuidor al suelo, las fotocélulas MC EasySeeder pueden
instalarse con una abrazadera especifica para el tipo de sembradora, para fijarse
directamente en el elemento de siembra (ejemplo en la Figura 3).

Instrucciones para el uso
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Figura 2. Ejemplo de instalacion de una fotocélula en un tubo de caida.

Connection
to harness

Photocell
main unit

Optical elements

Figura 3. Ejemplo de instalacion de una fotocélula con abrazadera sobre elemento.
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3.3 Instalacion del sensor de velocidad

El sensor inductivo de velocidad puede instalarse en una rueda de tierra de la
sembradora, siempre que tenga referencias ferrosas que sobresalgan al menos 7 mm
(Figura 4, ref. C). Por ejemplo, puede instalar el sensor en el interior de la rueda,
orientando el cabezal del sensor en direccion opuesta a los tornillos de la llanta (Figura
4, ref. A).

Regule la distancia entre el sensor y los pernos a aproximadamente 2+3 mm (Figura
4, ref. B).

Por ultimo, fije firmemente el sensor al bastidor de la sembradora mediante una
abrazadera y bloquéela en su sitio con la tuerca y la contratuerca suministradas.
Conecte el sensor al cableado a través del conector «SPEED».

NOTA
A Se aconseja proteger el cable del sensor con un revestimiento de goma.

Wheel screw

Min @18 mm

Figura 4. Instalacién del sensor de velocidad.

11
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3.4 Instalacion del sensor de trabajo (opcional)

El sensor de trabajo se usa para detectar cuando se baja al terreno, la sembradora.
Funciona como un simple interruptor.

Conecte el sensor al cableado a través del conector « WORK».

Las figuras siguientes muestran un ejemplo de instalacion.

Rest position
Work position

Figura 5 - Instalacion del sensor de trabajo

12 IDIOMA: ESPANOL
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NOTA
A Se aconseja proteger el cable del sensor con un revestimiento de goma.

3.5 Instalacion del sensor «<RPM» (opcional)

Se puede utilizar un sensor inductivo para detectar las RPM de un eje de movimiento
de la sembradora. El sensor debe colocarse cerca del eje o de la toma de fuerza,
delante de referencias ferrosas de un diametro al menos igual al del sensor y que
sobresalgan al menos 7 mm. La distancia entre el sensor y las referencias debe
ajustarse a aproximadamente 2+3 mm.

Conecte el sensor al cableado a través del conector «FAN».

Las figuras siguientes describen dos ejemplos de montaje.

Figura 6. Ejemplo de instalacidon de un sensor inductivo en la TDF.

13
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2-3mm

Metal reference

—

Figura 7. Ejemplo de instalacion de un sensor inductivo en una caja de engranajes.

NOTA
& Se aconseja proteger el cable del sensor con un revestimiento de goma.

14 IDIOMA: ESPANOL
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4. Funcionamiento

4.1 Pantalla de inicio

DOpRADO

Figura 8.

Tras pulsar el botén de encendido situado en la parte posterior del monitor, aparece
la pantalla inicial con el logotipo, el nombre del sistema y la versién de SW instalada
actualmente. Al cabo de unos segundos, esta pantalla es sustituida automaticamente
por la pantalla de trabajo.

15
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4.2 Pantalla de trabajo

1 2 3 456 7 8 9101112

Figura 9.

La pantalla de trabajo permite al operador ver todos los datos relacionados con el ciclo
de trabajo. En concreto, pueden distinguirse los siguientes elementos:

1.

16

Zona de calidad de siembra: visualizacion del estado de siembra de cada
hilera individual representado mediante histogramas.

Si se activa una condicién de error, esta se muestra en la parte superior de los
histogramas mediante un botén de color rojo: al pulsarlo, aparece la lista de
alarmas activas.

ALARM!

Ademas, pulsando en el area de histogramas, es posible cambiar la forma en
que se muestra la informacion, pasando de la forma grafica a la tabular.

Velocidad de avance: visualizacion de la velocidad en tierra en tiempo real.
Con la velocidad simulada activa, el fondo de la zona se vuelve naranja.
Cuando se pulsa, permite acceder directamente al menu «sensor de
velocidad».

Distancia de siembra / Poblacién: Dependiendo de la configuracion, es
posible controlar el valor medio de la distancia de siembra o el valor de la
poblacion de todas las hileras. Si se pulsa esta zona, se accede al menu
Siembra.

IDIOMA: ESPANOL
N.° 2202-ES Rev.5 - 28/04/2025
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4. Zona multifuncidn: en esta zona es posible modificar el parametro visualizado
seleccionando la tecla multifuncion adecuada.

Los parametros que se pueden visualizar son:

¢ nivel de depresion del elemento de siembra en milibares (mBar) o pulgadas
de mercurio (inHg)

¢ velocidad de rotacion (RPM)

¢ contador parcial del tiempo de trabajo (h)

e superficie parcial trabajada en hectareas (ha) o acres (ac)
e distancia lineal recorrida en kildmetros (km) o pies (ft)

¢ productividad instantanea (ha/h) o acres por hora (ac/h)
Pulsando durante mas de 3 seg. se reinicia el parametro.

o

Estado de trabajo: la flecha hacia abajo se muestra cuando la sembradora
esta en posicién de trabajo, o el icono hacia arriba cuando la sembradora esta
levantada para maniobrar o transportar.

Si el modo de trabajo simulado esta activo, la flecha hacia abajo se muestra
con un fondo naranja.

Pulsando esta zona también se accede al menu del sensor de trabajo.

o

Teclado Soft-Key: esta zona contiene las teclas tactiles para manejar
correctamente la pantalla principal:

TECLA |FUNCION

Menu: permite acceder al menu del sistema

Multifuncion: cambia el parametro que aparece en el marco azul de la
pantalla principal

Atras: desactiva una funcién activa (por ejemplo, velocidad y trabajo
simulados)

Desplazamiento hacia la derecha: muestra el siguiente grupo de
fotocélulas, si hay méas de 12 fotocélulas.

Desplazamiento hacia la izquierda: muestra el grupo anterior de
fotocélulas-, si hay mas de 12 fotocélulas.

DMURE

17
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4.2.1 Area de calidad de siembra

Si el parametro del modo de trabajo esta ajustado en «recuento», la poblacion y la
distancia de siembra de cada hilera pueden medirse a partir de las estadisticas de las
fotocélulas. El usuario puede elegir entre tres representaciones diferentes de estos
datos en la zona central: histogramas, tabla de distancias de siembra o tabla de
poblacion.

Tocando la zona central se puede cambiar la representacion de los datos.

En detalle:

(1) Visualizacién gréfica: Las estadisticas de siembra de hileras individuales se

representan graficamente mediante histogramas.

)

A

U

12 3 456 7 8 9101112

(3) Tabla de distancias de siembra: Las distancias de siembra de las hileras se
representan numéricamente mediante una tabla de valores

(4) Tabla de poblaciéon de siembra: La poblacion de siembra de las hileras se
representa numéricamente mediante una tabla de valores.

18 IDIOMA: ESPANOL
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4.2.1.1 Visualizacidn grafica

En la visualizacion grafica, cada histograma representa una hilera de siembra. La
altura de cada histograma se actualiza en tiempo real, proporcionalmente a la
poblacion de siembra en esa hilera. En detalle, podemos tener las siguientes
condiciones de siembra:

Histograma

Descripcién

Siembra excesiva: El sistema estd sembrando una cantidad
mayor que el valor objetivo establecido. El histograma es de color
rojo y aparece sobre la linea central con la altura maxima.

Siembra escasa: La siembra esta por debajo del valor objetivo
fijado. El histograma es de color rojo y aparece debajo de la linea
central, con la altura minima.

Siembra dentro del limite superior: El histograma es de color
verde y se muestra sobre la linea central, con una altura
proporcional a la superacion del valor objetivo de siembra.

Siembra dentro del limite inferior: El histograma es de color
verde y se muestra debajo de la linea central, con una altura
proporcional a la desviacién respecto al valor objetivo de
siembra.

19
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Siembra objetivo: El valor de siembra detectado por el sistema
corresponde al valor de siembra objetivo. El histograma es de
color verde.

Alarma: Si se produce un error en una hilera, aparece un
triangulo amarillo con un signo de exclamacion en el centro del
histograma. El color del histograma puede variar en funcion de la
gravedad del problema:

> [» Q|

- Rojo: Alarma de bloqueo o averia.
- Naranja: Alarma de advertencia.

- Azul: Alarma informativa.

4.2.1.2 Visualizacion tabular

El sistema permite visualizar en forma tabular la distancia de siembra y la poblacién
de siembra en dos pantallas separadas. Para acceder a la visualizacion tabular, pulse
en cualquier punto de la zona del histograma.

En una tabla se pueden visualizar hasta 12 hileras a la vez: si el sistema consta de
mas de 12 hileras, pulse las teclas de desplazamiento correspondientes,n u

Para la tabla de distancias de siembra, la unidad de medida impresa en la esquina
superior izquierda puede ser en cm o in (pulgadas), dependiendo del sistema de
medida configurado, métrico o imperial respectivamente. La tabla de poblacion de
siembra en semillas/m2 o en semillas/pie2.

En detalle, si el sistema se hace funcionar en modo de recuento, tendremos las
siguientes condiciones posibles:

Casilla Descripcion
Siembra excesiva: El valor de siembra detectado es superior al
valor objetivo fijado. El fondo de la casilla es rojo.

Siembra escasa: El valor de siembra detectado es inferior al
valor objetivo fijado. El fondo de la casilla es rojo.

20 IDIOMA: ESPANOL
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Siembra dentro de los limites: El sistema detecta una siembra
dentro de los limites de tolerancia programados en comparacién
44| | con el valor objetivo.
| | Alarma: En caso de una alarma activa en una hilera, el color de
fondo de la casilla puede pasar a ser:

- Rojo con icono de aviso: alarma de bloqueo o averia

- Naranja: alarma de advertencia

- Azul: alarma informativa

Mientras que en modo monitor, las condiciones posibles son:

Casilla Descripcion
OK: La fotocélula esta detectando las semillas y no tiene ninguna
condicion de alarma activa. La casilla lleva una etiqueta fija « OK»
OK con fondo negro.
8 Alarma: En caso de alarma activa en una fotocélula, el color de
fondo de la casilla puede cambiar:
ERR

- Rojo con icono de aviso: alarma de bloqueo o averia

- Rojo con etiqueta «kERR»: la fotocélula no detecta ninguna
semilla

- Naranja con etiqueta «OK»: alarma de advertencia

- Azul con etiqueta «OK»: alarma de informacion

21
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4.3 Menu

Para entrar en la fase de programacion de los parametros, pulse la tecla de menu
hasta que aparezca la primera pagina del menu de programacion:

[ meny |

User settings

Machine settings

Diagnostics

VT Settings

Figura 10.

En general, el usuario puede seleccionar un parametro que desee cambiar dentro de
un menu tocando su etiqueta o su valor. Cuando se selecciona un parametro, el fondo
de su valor se resalta en GRIS.

En caso de entradas numéricas, los digitos del valor deben modificarse de uno en uno
mediante las teclas Aumentar o Disminuir: el digito seleccionado aparece resaltado
en rojo.

En cambio, en caso de parametros textuales, seleccione la que desee desplazandose
por las disponibles con las teclas de Aumentar o Disminuir.

Icono Funcion

ESC: Cancela el cambio y restablece el valor anterior del parametro.

Incrementar: incrementa el digito seleccionado o se desplaza a la
siguiente opcion listada.

Disminuir: disminuye el digito seleccionado o se desplaza hacia abajo
hasta la opcion listada anteriormente.

Confirmar: confirma el digito introducido y selecciona el siguiente digito
de un valor introducido, o confirma la cadena en una lista.

U+

22 IDIOMA: ESPANOL
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4.3.1 Configuraciones usuario

Este submenu permite ajustar los parametros de trabajo:

Counters

Figura 11.

4.3.1.1 Menu Semillas

El menu de semillas permite establecer el modo y los parametros de siembra objetivo:

Working Mode Counting-
Population 13.3 s/Im2

Seeding distance 10.0 cm

Tolerance 25 %

Figura 12.

¢ Modo de trabajo: permite establecer el modo de calculo y verificacion
de la poblacion y la distancia de siembra. El sistema DORADO EVO
permite al operador elegir entre el modo de recuento y el modo monitor.
o Recuento: El dispositivo calcula y verifica la distancia de siembra 'y
la poblacién de siembra de cada hilera.
o Paso: el sistema se limita a comprobar los impulsos
de las fotocélulas.
e Poblacion: permite programar la poblacién de siembra de referencia (valido
solo para el modo de trabajo de recuento).

23
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Este parametro depende del valor de la distancia de siembra: si el usuario
fija un parametro, el otro se calcula automaticamente.

e Distancia de siembra: permite programar la distancia de siembra de
referencia (valido solo para el modo de trabajo de recuento).
Este parametro depende del valor de la poblacién objetivo: si el usuario fija
un parametro, el otro se calcula automaticamente.

e Tolerancia: este valor permite definir el umbral de las alarmas sobre los
objetivos de siembra fijados.

4.3.1.2 Menu Sensores

Este submenu permite al usuario configurar los sensores conectados al sistema:

Speed sensor

Work sensor

Vacuum sensor

RPM sensor
Figura 13.
Flow sensor
Figura 14.
24 IDIOMA: ESPANOL
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4.3.1.2.1 Sensor de velocidad

Este submenu le permite ajustar los parametros relacionados con el sensor de

velocidad:
Speed Sensor
Speed Source PULSE
Simulated speed
Figura 15.

Fuente de velocidad: Permite seleccionar la fuente de velocidad entre las
siguientes configuraciones

- IMPULSO: lee la velocidad de la entrada presente en este dispositivo
Velocidad simulada: Cuando este parametro esta en OFF, la velocidad
utilizada por el sistema corresponde a la fuente configurada. Cuando
esta en ON, se fuerza un valor de velocidad, ignorando todas las demas
fuentes. En la pantalla de trabajo, el valor de velocidad aparece
resaltado con un fondo naranja.

Ademas, al pulsar la tecla Atras en la pantalla principal, se desactiva la
velocidad simulada y se restablece el valor de la fuente de velocidad.

Valor de calibracién: representa el nimero de impulsos generados por el
sensor de velocidad de impulsos en un metro.

Calibracion de velocidad: el procedimiento de calibracién automatica
puede realizarse a través de este submenu.

Speed calibration

Run 100m / 330ft

25
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Para realizar el calibrado automatico deben seguirse los siguientes pasos:
1. Coloque dos indicadores en el suelo a una distancia de 100 metros uno del otro.
2. Mueva el tractor hasta el primer punto marcado y pulse la tecla INTRO para

iniciar la medicion.

Speed calibration

0 Pulses

3. Haga avanzar el tractor hasta el segundo punto marcado y pulse INTRO de

nuevo para detener la medicion.
4. Si el procedimiento de calibracién contintia sin errores, el sistema vuelve
automaticamente a la pantalla «Sensor de velocidad», actualizando el valor

de calibracion.
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4.3.1.2.2 Sensor de trabajo

Este submenu permite ajustar los parametros relacionados con el sensor de trabajo:

Work Source None

Work sensor Open

Manual work position OFF

Figura 16.

Fuente de trabajo: permite seleccionar la fuente del sensor de trabajo. Si el
sensor no esta instalado, seleccione NINGUNO: en este caso, el sistema
supondra que la sembradora esta en posicion de trabajo cuando la velocidad
de avance sea superior a cero.

Sensor de trabajo: define si la posicion de trabajo corresponde al contacto
abierto o cerrado del sensor.

Posicion de trabajo manual: cuando se ajusta a ON, ignora el sensor fisico
y fuerza el estado ajustado en su lugar. El icono de trabajo de la pantalla
principal aparece resaltado en naranja para alertar al usuario del estado
simulado del sistema. Ademas, en la pantalla principal, si el estado de trabajo
es simulado, al pulsar la tecla Atras de la pantalla principal se desactiva este
modo y se vuelve a la fuente de trabajo configurada.
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4.3.1.2.3 Sensor de depresion

Este submenu permite ajustar los parametros del sensor de depresion:

Vacuum sensor
Vacuum range -0 mBar

Alarm OFF
Pressure min -60 mBar

Pressure max -20 mBar

Figura 17.

e Intervalo de depresion: define el fondo de escala del sensor del
vacuometro.

e Alarma: activa o desactiva la alarma en funcién de los limites de presién
introducidos a continuacion.

e Presion minima: define el umbral minimo de presion para activar el estado

de alarma.
e Presion maxima: define el umbral de presién maxima para activar el estado
de alarma.
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4.3.1.2.4 Sensor de RPM

Este submenu permite ajustar los parametros relacionados con el sensor de RPM:

Enabled

Calibration value

Alarm

RPM Min

Figura 18.

Figura 19.

e Activado: activacién/desactivacion del sensor de RPM.

e Valor de calibracion: define el numero de impulsos por revolucién del
ventilador, PTO o eje.

e Alarma: activa o desactiva la alarma en funcién de los limites introducidos a
continuacion.

¢ RPM minimas: define el umbral minimo de alarma RPM (si esta activado).

¢ RPM maximas: programacion del umbral maximo a partir del cual se activa
la alarma de RPM (si esta activada).
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4.3.1.3 Geometria

Este menu permite configurar las caracteristicas dimensionales de la sembradora:

Rows Spacing 75cm
8

Number of rows

Figura 20.

e Entre hileras: parametro para ajustar la distancia entre hileras.
e Numero de hileras: define el nimero de hileras de la sembradora.

NOTA

Recuerde apagar y volver a encender la pantalla después de cambiar los parametros
de Geometria. Los nuevos ajustes solo seran operativos la préoxima vez que se
encienda el aparato.

4.3.1.4 Contadores

Este menu permite visualizar los contadores de trabajo de la sembradora.
Se dispone de hasta 10 conjuntos de contadores parciales independientes, cada uno
asignable a un cliente diferente.

Counters 1/2

Customers 1

Partial work hours 0.0h

Partial work area 33.2 ha [z]

Sum work hours 89h
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Figura 21.
Sum work area 33.2 ha | ¥
Total work hours 16.5 h E]
Total work area 33.2 ha
Odometer 16.3 km

Figura 22.

e Cliente: muestra el conjunto de contadores relativos a un cliente, identificado
por un numero del 1 al 10.

¢ Horas parciales de trabajo: representa el tiempo parcial trabajado
relativo al cliente seleccionado.

e Superficie parcial trabajada : muestra la superficie trabajada parcial del
cliente seleccionado.

e Total de horas trabajadas: muestra la suma de las horas trabajadas por el
cliente seleccionado desde la Ultima puesta a cero. Cuando se restablecen,
también se restablecen las horas parciales trabajadas.

e Superficie trabajada total: representa la suma de la superficie trabajada
del cliente seleccionado desde el ultimo restablecimiento. Cuando se
restablece, el superficie parcial trabajada también se restablece.

e Total de horas trabajadas: muestra el tiempo total de trabajo estacional del
cliente seleccionado. Cuando se restablece, también se restablecen las
horas parciales y totales trabajadas.

e Area total trabajada: muestra la superficie total trabajada estacionalmente
del cliente seleccionado. Al restablecerse, también se restablecen las areas
parcial y total trabajadas.

e Cuentakildmetros: muestra el cuentakildmetros total de la sembradora,
independientemente del cliente seleccionado.

Este contador no es reiniciable.

El menu de la maquina contiene los contadores de tiempo total y de superficie de la
sembradora, que el usuario no puede restablecer.
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El usuario puede restablecer los contadores parcial, total y total del cliente
seleccionado, simplemente tocando la linea del contador deseado. Antes de
restablecer, se muestra una ventana de confirmacién como la siguiente:

Confirm reset?

Figura 23.

Icono Funcion

ESC: cancela el procedimiento de restablecimiento del contador.

[.'] Confirmar: confirma el restablecimiento del contador seleccionado.

4.3.2 Configuraciones maquina

El menu Ajustes de la maquina requiere una contrasefia, para reservar el acceso al
personal autorizado a modificar las funciones del implemento.

El usuario puede introducir una contrasefia numeérica de 4 digitos, un digito cada vez:
si es correcta, se accede al submenu; de lo contrario, aparece un mensaje de aviso
de «Contrasefia incorrectay.

Password
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Una vez iniciada la sesion, aparece el siguiente menu:

Machine settings

Photocell
Alarm settings
Planter total

Reset to default?

Figura 24.

Figura 25.
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4.3.2.1 Fotocélulas

En este submenu el técnico de mantenimiento puede gestionar las fotocélulas del
sistema:

Photocells

Photocell type

Statistics #seed
Sensitivity

Dust level alarm

Figura 26.
Photocells
Seed simulation
Visualization Stability
Figura 27.

e Tipo de fotocélula: permite configurar el tipo de fotocélula conectada,
impulsiva o LIN.

e N.° de semillas por estadistica: valor relativo al numero de semillas
utilizadas para calcular las estadisticas de siembra.

e Sensibilidad: define la sensibilidad de la fotocélula en funcién de la
semilla utilizada. Cuando el tipo de fotocélula esta configurado como
de impulsos, el sistema no tiene en cuenta este parametro.

¢ Nivel de suciedad para la alarma: permite establecer el nivel de polvo a
partir del cual se activa la alarma de fotocélula sucia (sélo para fotocélulas
LIN).
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e Simulacién de siembra: Con este parametro se puede ajustar la frecuencia
de siembra simulada aplicable al nimero programado de fotocélulas. Cuando
este valor es cero, la simulacion de siembra esté desactivada.

e Estabilidad de visualizaciéon: Cuando el sistema esta en modo de trabajo
de recuento, este pardmetro establece la constante de tiempo de
actualizacion de los histogramas en la pantalla principal.

4.3.2.2 Configuraciones alarmas

El submenu de ajuste de alarmas permite ajustar con precision las alarmas del
sistema:

Alarm delay time 5.0 sec

Alarm duration time 3.0 sec

Alarm repetition 15 sec

Alarm enable ON

Figura 28.

e Retardo de alarma: permite establecer el tiempo de espera entre la
deteccion de una condicién de fallo y la activacion de la alarma.

e Duracion de la alarma: define la duracién maxima de notificacion de una
alarma activa dentro de la cual se silencia automaticamente. Las alarmas
activas después de silenciarlas se muestran en una lista que puede
consultarse desde el icono de alarmas de la pantalla principal.

e Repeticion de la alarma: las alarmas auln activas, pero previamente
silenciadas, se vuelven a presentar al usuario al cabo de un tiempo
programado mediante este parametro.

e Habilitacién de alarmas: permite desactivar o activar los avisos sonoros y
las ventanas emergentes de alarma del sistema.
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4.3.2.3 Totales sembradora

Este submenu muestra los contadores totales de la sembradora:

Planter totals
Total Hours 63.4h

Total Hectares 42.7 ha

Figura 29.

e Horas totales: representa el contador total de las horas trabajadas por la
sembradora (no reiniciable).

¢ Hectareas totales: representa el contador total de la superficie trabajada por
la sembradora (no reiniciable).

4.3.2.4 ;Restaurar de fabrica?

Cuando sea necesario restablecer el sistema a las condiciones de fabrica, el usuario
puede seleccionar esta funcién. Antes de ejecutar este comando, aparece una
pantalla de confirmacion, como la que se muestra a continuacion:

Confirm reset?

Figura 30.

Al confirmar esta pantalla, se le pedira que introduzca su contrasefia antes de
proceder a restablecer todos los parametros a los valores predeterminados de
fabrica. El restablecimiento de las condiciones de fabrica provoca la parada del
sistema. Reinicie el dispositivo manualmente.
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4.3.2.5 Actualizacion

Para realizar las actualizaciones del sistema, es necesario conectar un dispositivo de
almacenamiento masivo USB que contenga los archivos adecuados antes de acceder
a la pantalla de actualizacion.

La pantalla de actualizacion muestra una lista de las actualizaciones disponibles con
el almacenamiento masivo USB conectado al sistema:

Figura 31.

A continuacién se indican los pasos para realizar correctamente el procedimiento de
actualizacioén:

1. guarde, en un dispositivo de almacenamiento masivo USB, un archivo de
actualizacion valido con la extension .mcpk, colocandolo dentro de una
carpeta denominada Actualizacion;
conecte el dispositivo de almacenamiento masivo USB al sistema;
acceda a la pantalla de actualizacion;
seleccione el archivo de actualizacion deseado entre los disponibles;
confirme su eleccién de archivo pulsando la tecla intro;
espere a que aparezca la siguiente ventana emergente:

oarwN

Would you like

to update?

Figura 32
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7. pulse el botdn para confirmar la actualizacion;
8. espere a que finalice el procedimiento de actualizacion:

Figura 33.

9. alfinal de la actualizacion el sistema se detiene;
10. ponga en marcha el dispositivo manualmente;
11. al encenderlo, la actualizacion se aplicara automaticamente.

Si se produce algun error durante el procedimiento de actualizacién, aparecera el
siguiente mensaje de error:

L X/

Copy failed!

Figura 34.
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4.3.3 Menu Diagnéstico

A través de este submenu se puede visualizar la informacion de diagnéstico del
sistema:

ECU

Seed Statistics

User manual

Figura 35.

e VT: visualizacién del estado de la pantalla y sus periféricos.

o Estadisticas de siembra: permite ver en detalle las estadisticas de siembra
por hilera.

¢ Manual de usuario: muestra el cédigo QR que enlaza con el manual en linea
del producto.

43.31VT

Esta pantalla muestra toda la informacion de diagnostico del sistema:

Power supply IN 1.7V

Power supply OUT 119V

Firmware 1.1.0-r @

Bootloader 1.0.0-r

Figura 36.
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Info Warning Table 0x0
Lock Warning Table 0x0 [Z]
Primary Comm OK [z]
Secondary Comm OK
Figura 37.
Figura 38.
Figura 39.
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e Alimentacion IN: tensién de alimentacién de entrada de la pantalla.

e Alimentacion OUT: tensién de alimentacion de salida de los sensores.

e Firmware: version del firmware en uso.

e Bootloader: version del bootloader en uso.

e Tabla de informacidn de alertas: valor acumulado de los avisos de informacion
activos.

e Tabla de alarmas de bloqueo: valor acumulado de las alarmas de bloqueo
activas.

e Comunicacion primaria: estado de la comunicacion CAN BUS de la pantalla.
e Comunicacién secundaria: estado de la comunicacion LIN BUS de la pantalla.
e Depresion: valor de depresion del sensor del vacuémetro.

e Velocidad: valor de la velocidad en km/h.

¢ Ventilador: valor de rotacion del ventilador en RPM.

¢ Sync In: Estado de la entrada Sync In.

o Trabajo: estado de la entrada de trabajo.
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4.3.3.2 Estadisticas de siembra

Este submenu muestra las estadisticas de siembra de cada fotocélula. El usuario
puede seleccionar la fotocélula que desea visualizar mediante las teclas de
desplazamiento correspondientes. El numero de la fotocélula actualmente
seleccionada aparece en la esquina superior derecha de la pantalla seguido del
numero total de fotocélulas programadas (por ejemplo, 4/12).

Seed Statistics 112

Actual seed freq.
Actual seed dist.
Actual seed pop.

Singulations

Skips

Doubles

Seed counter
Photocell dust level

Figura 40.
e Frecuencia de siembra: valor relativo a la frecuencia de caida de la semilla.
e Distancia de siembra: valor calculado de la distancia de siembra actual.
¢ Poblacion: representa la poblacion de siembra realmente distribuida.
¢ Individuales: define el porcentaje de semillas individuales detectadas en

comparacion con las esperadas.

e Fallos: representa el porcentaje de semillas no detectadas en comparacion
con las esperadas.

e Dobles: valor porcentual de semillas dobles detectadas respecto a las
estimadas.

e Contador de semillas: niumero de semillas contadas desde el inicio de la
seccion de trabajo.

¢ Nivel de suciedad de la fotocélula: valor porcentual de suciedad detectado
en la fotocélula seleccionada.

Icono Funcion

Pantalla principal: vuelve a la pantalla de trabajo
<]

ESC: retrocede un nivel
|2
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Hilera anterior: Selecciona la hilera de siembra anterior y muestra los
datos estadisticos

Hilera siguiente: selecciona la siguiente fila de siembra y muestra los
datos estadisticos

Restablecer las semillas: cuando se pulsa, restablece a cero todos los
RST datos estadisticos de la fotocélula seleccionada en ese momento. No se
LR | requiere confirmacion

4.3.3.3 Manual del usuario

Esta pagina muestra un cédigo QR que contiene el enlace web para descargar el
manual de uso del producto:

Figura 41.
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4.3.4 Configuraciones VT

Esta pantalla muestra los parametros programables desde la pantalla:

VT Settings
Language English

Measuring unit Metric
Volume 50 %
Contrast 50 %

Figura 42.

¢ Idioma: permite seleccionar el idioma del sistema.

¢ Unidades de medida: permite seleccionar el sistema de unidades deseado,
Métrico o Imperial.

e Volumen: ajusta el porcentaje de volumen de la alarma sonora.

e Contraste: establece el porcentaje de contraste de la pantalla.

4.4 Alarmas

Este producto implementa la gestion de las alarmas en tiempo real para todos los
componentes del sistema, es decir, sensores, fotocélulas y la propia pantalla. Si se
detecta una condicion de alarma, se muestra inmediatamente una mascara de alarma

en la pantalla:

N207 Info

Photocell 04 dose too low
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Si hay varias alarmas activas al mismo tiempo, las mascaras de alarma
correspondientes se muestran una a una, por orden de grupo y prioridad; una vez
silenciada la alarma de mayor prioridad, se mostrara la siguiente, y asi sucesivamente.
En general, las mensajes de alarma constan del cédigo y el tipo de alarma en la
primera linea, y de una breve descripcion de la alarma actual en la segunda.
Mientras se muestra una mascara de alarma, se emite repetidamente una sefial
acustica hasta que se silencia la alarma o hasta que se alcanza la duracion ajustada.
Cuando haya al menos una alarma activa en el sistema, aunque esté silenciada,
aparecera el recordatorio <ALARMA» en la zona central de la pantalla principal.

Por lo tanto, si el usuario desea comprobar las alarmas activas, basta con pulsar el
botdn recordatorio «<ALARMA» de la pantalla principal para que aparezca una lista de
todas las alarmas activas, ordenadas por grupo (bloqueo, fallo, error, aviso, info) y
prioridad:

1. N207 not seeding while run
2. N208 not seeding while run

Figura 43.
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{ATENCION!
NO LAVE CON HIDROLIMPIADORA
CON CHORRO DE PRESION.

ATENCION: al final de su uso, el producto y su
embalaje deben eliminarse de acuerdo con la
normativa local sobre RAEE de su pais.
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