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1. Norme ed avvertenze generali
1.1 Premessa

Questo manuale d'istruzioni fornisce tutte le informazioni specifiche necessarie alla
conoscenza ed al corretto utilizzo dell’apparecchiatura in Vostro possesso.

Il manuale deve essere letto attentamente all’acquisto del Monitor e consultato ogni
volta che sorgano dubbi sull'utilizzo o ci si accinga ad effettuare interventi di
manutenzione.

Una copia digitale di questo manuale € accessibile mediante un link web presente sul
prodotto stesso, per un’agevole consultazione anche a bordo macchina.

TUTTI | DIRITTI SONO RISERVATI. QUESTO MANUALE E DESTINATO
ESCLUSIVAMENTE ALL’USO DA PARTE DEL CLIENTE. OGNI ALTRO USO E PROIBITO.
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2. Descrizione generale

Il DORADO EVO e un monitor multifunzione progettato per seminatrici di precisione,
di tipo monogerme. Il dispositivo & in grado di monitorare fino a 12 file con fotocellule
impulsive, o fino a 48 file con fotocellule LIN.
Il monitor puo verificare con precisione la distanza di semina per singola fila e
l'investimento in semi per metro quadro.
Inoltre permette di controllare il funzionamento di ogni fila segnalando (acusticamente
e visivamente) qualunque anomalia di semina.
Durante la lavorazione, si possono controllare le seguenti grandezze in tempo reale:

e Velocita di avanzamento

¢ Velocita di rotazione della PTO o ventola (RPM)

e Contatori parziali del tempo di lavoro

e Contatori delle aree parziali lavorate

e Distanza lineare percorsa

e Produttivita istantanea (es. in ettari orari)

e Distanza di semina

e Popolazione di semina
Per svolgere le funzioni sopra descritte il Monitor si avvale di una serie di fotocellule

installate su ogni singola fila della seminatrice, e di un sensore di velocita da collegare
ad una ruota a terra, per il conteggio dell’area lavorata.

6 LINGUA: ITALIANO
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3. Installazione dei sensori

Il Monitor DORADO EVO pud essere equipaggiato con diversi tipi di sensore:

e Sensore induttivo di velocita (sempre presente);

Fotocellule (sempre presenti), da ordinare al proprio rivenditore in funzione della
seminatrice;

Sensore di lavoro (opzionale);
e Sensore “RPM” (opzionale);

Sensore vacuometro (opzionale).

3.1 Installazione del cablaggio

Per il montaggio del cablaggio, procedere nel seguente modo:

e Distribuire i rami del cablaggio fissandoli con fascette ai tubi dell'aria delle singole

file della seminatrice, prestando attenzione alle etichette presenti sui rami del
cablaggio, vicino ai connettori: il cavo marcato “PHOT 1” corrisponde alla fila 1 sul
Monitor, il cavo “PHOT 2” alla fila 2, etc.
E importante che il ramo “PHOT 1” sia installato sulla prima fila della seminatrice
(partendo da sinistra), e che i successivi rami vengano installati progressivamente
in sequenza sulle restanti file: nella Figura 1 é riportato I'esempio di applicazione
di un cablaggio a sei file, prendendo come riferimento la prima fila di sinistra della
seminatrice;

e Posizionare la derivazione principale del cablaggio (Figura 1, rif. A) al centro della
seminatrice, fissandola con fascette.

ATTENZIONE
A accertarsi comungue che le fotocellule non ostacolino la caduta dei semi
o il funzionamento meccanico degli elementi.

Istruzioni per l'uso
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Figura 1. Installazione del cablaggio.

3.2 Installazione delle fotocellule

Le fotocellule devono essere installate su ogni singola fila della seminatrice in modo
che quando il seme cade, passi in mezzo ai due elementi della fotocellula.
Rivolgetevi al vostro rivenditore, per definire il modello di fotocellula piu idoneo alla
seminatrice.

Per il montaggio delle fotocellule, procedere nel seguente modo:

e Se la seminatrice é provvista di elementi di semina a disco in grado di alloggiare
dei tubi di caduta che portano i semi a terra, si possono per esempio installare le
fotocellule MC MaxiSeeder TIN complete di tubo di caduta. In alternativa &
possibile fissarle mediante fascette o apposite clip sui tubi di caduta pre-esistenti
della seminatrice (esempio in Figura 2);

e Se la seminatrice ha gli elementi di semina a falcione e il seme cade direttamente
dal distributore al terreno, si possono per esempio installare le fotocellule MC
EasySeeder con staffa specifica per il tipo di seminatrice, da fissare direttamente
sull’elemento di semina (esempio in Figura 3)

8 LINGUA: ITALIANO
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Figura 2. Esempio d’installazione di una fotocellula su tubo di caduta.

Connection
to harness

Photocell
main unit

Optical elements

Figura 3. Esempio d’installazione di una fotocellula con staffa su elemento.
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3.3 Installazione del sensore di velocita

Il sensore di velocita induttivo pud essere installato su una ruota a terra della
seminatrice, purché abbia dei riferimenti ferrosi sporgenti di almeno 7 mm (Figura 4,
rif.. C). Per esempio, si puo installare il sensore all'interno della ruota, affacciando la
testa del sensore di fronte ai bulloni del cerchio (Figura 4, rif. A).

Registrare la distanza tra sensore e bulloni a circa 2+3 mm (Figura 4, rif. B).

Fissare infine saldamente il sensore al telaio della seminatrice mediante una staffa, e
bloccarlo in posizione con il dado e controdado in dotazione.

Collegare il sensore al cablaggio tramite il connettore “SPEED”.

NOTA
& Si consiglia di proteggere il cavo del sensore con una guaina di gomma.

2-3 mm

Min. 7 mm

Min @18 mm

Figura 4. Installazione del sensore di velocita.

10 LINGUA: ITALIANO
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3.4 Installazione del sensore di lavoro (opzionale)

Il sensore di lavoro viene utilizzato per rilevare quando la seminatrice viene abbassata
a terra. Funziona come un semplice interruttore.

Collegare il sensore al cablaggio tramite il connettore “WORK”.

Le figure seguenti mostrano un esempio di installazione.

Rest position
Work position

Figura 5 - Installazione del sensore di lavoro

11
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NOTA
A Si consiglia di proteggere il cavo del sensore con una guaina di gomma.

3.5 Installazione del sensore “RPM” (opzionale)

Si puo usare un sensore induttivo per rilevare gli RPM di un albero in movimento della
seminatrice. Il sensore va posizionato vicino all’albero o alla PTO, di fronte a dei
riferimenti ferrosi di diametro almeno pari al sensore, e sporgenti di almeno 7 mm. La
distanza tra sensore e riferimenti va registrata a circa 2+3 mm.

Collegare il sensore al cablaggio tramite il connettore “FAN”.

Le seguenti figure descrivono due esempi di montaggio.

Figura 6. Esempio di installazione del sensore induttivo su PTO.

12 LINGUA: ITALIANO
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2-3mm

Metal reference

—

Figura 7. Esempio di installazione del sensore induttivo su scatola ingranaggi.

NOTA
& Si consiglia di proteggere il cavo del sensore con una guaina di gomma.

13
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4. Funzionamento
4.1 Schermata iniziale

DOpRADO

Figura 8.

Dopo aver premuto il pulsante di accensione presente sulla parte posteriore del
monitor, compare la schermata iniziale con il logo, il nome del sistema e la versione
SW attualmente installata. Dopo pochi secondi, questa schermata viene
automaticamente sostituita dalla schermata di lavoro.

14 LINGUA: ITALIANO
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4.2 Schermata di lavoro

1 2 3 456 7 8 9101112

Figura 9.

La schermata di lavoro permette all’'operatore di visualizzare tutti i dati relativi al ciclo
di lavoro. Nel dettaglio si possono distinguere i seguenti elementi:

1.

Area qualita di semina: visualizzazione dello stato di semina di ogni singola
fila rappresentata da istogrammi.

In caso si attivi una condizione di errore, questa viene visualizzata nella parte
superiore agli istogrammi tramite un bottone colorato di rosso: se premuto
permette di visualizzare la lista degli allarmi attivi.

ALARM!

Inoltre premendo l'area istogrammi & possibile cambiare la modalita di
visualizzazione delle informazioni da forma grafica a forma tabellare.

Velocita avanzamento: visualizzazione della velocita a terra in tempo reale.
Con velocita simulata attiva, lo sfondo dell’area si colora di arancione.
Se premuto permette un accesso diretto al menu “sensore velocita”.

Distanza di semina / Popolazione: in funzione della configurazione e
possibile monitorare il valore medio della distanza di semina o il valore di
popolazione di tutte le file. Se premuta quest’area & possibile accedere al menu
di Semina.

15
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4,

Area multi funzione: in quest'area & possibile variare il parametro mostrato
selezionando I'apposito tasto multifunzione.

| parametri visualizzabili sono:

e livello di depressione dell’elemento di semina in millibar (mBar) o pollici di
mercurio (inHg)

e velocita di rotazione (RPM)

e contatore parziale tempo di lavoro (h)

e area parziale lavorata in ettari (ha) o acri (ac)

e distanza lineare percorsa in chilometri (km) o piedi (ft)

e produttivita istantanea (ha/h) o acri orari (ac/h)

Se premuto per piu di 3 sec resetta il parametro.

Stato di lavoro: viene mostrata la freccia verso il basso quando la seminatrice
si trova in posizione di lavoro, o con l'icona verso I'alto quando la seminatrice &
sollevata per manovre o trasporto.

Se é attiva la modalita di lavoro simulato, la freccia verso il basso viene
visualizzata con sfondo arancione.

Premendo quest'area é possibile inoltre accedere al menu sensore di lavoro.

Tastiera Soft-Key: in quest'area sono presenti i tasti touch per la corretta
gestione della schermata principale:

TASTO |FUNZIONE

Menu: permette I'accesso al menu di sistema

Multi-funzione: cambia il parametro visualizzato nel riquadro blu della
schermata principale

Indietro: disabilita una funzione attiva (es. velocita e lavoro simulati)

Scorrimento a destra: mostra il gruppo successivo di fotocellule, se
presenti piu di 12 fotocellule.

DEMRE

Scorrimento a sinistra: mostra il gruppo precedente di fotocellule-, se
presenti pit di 12 fotocellule.

1

2]
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4.2.1 Area qualita di semina

Se il parametro modalita di lavoro & impostato su “conteggio”, & possibile misurare la

popolazione e la distanza di semina di ogni fila dalle statistiche delle fotocellule.

L'utente puo scegliere tra tre diverse rappresentazioni di questi dati nell'area centrale:

istogrammi, tabella della distanza di semina o tabella della popolazione.

Toccando l'area centrale, € possibile cambiare la rappresentazione dei dati.

Nel dettaglio:

(1) Visualizzazione grafica: Le statistiche di semina delle singole file sono
rappresentate graficamente da istogrammi.

@)

(3) Tabella distanza di semina: Le distanze di semina delle file sono rappresentate
numericamente da una tabella dei valori.

(4) Tabella popolazione di semina: La popolazione di semina delle file &
rappresentata numericamente da una tabella dei valori.

o 17
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4.2.1.1 Visualizzazione grafica

Nella visualizzazione grafica ogni istogramma rappresenta una fila di semina. L'altezza
di ogni istogramma viene aggiornata in tempo reale, proporzionalmente alla
popolazione di semina su quella fila. Nel dettaglio potremo avere le seguenti condizioni
di semina:

Istogramma Descrizione

Sovra semina: |l sistema sta seminando una quantita maggiore
rispetto al valore target impostato. L'istogramma € di colore rosso
e visualizzato sopra la linea centrale, con l'altezza massima.

Sotto semina: La semina é inferiore al valore target impostato.
L'istogramma € di colore rosso e visualizzato sotto la linea
centrale, con l'altezza minima.

Semina entro il limite superiore: L'istogramma e di colore verde
e visualizzato sopra la linea centrale, con altezza proporzionale al
superamento del valore di semina target.

Semina entro il limite inferiore: L'istogramma & di colore verde
e visualizzato sotto la linea centrale, con altezza proporzionale al
regresso del valore di semina target.

18 LINGUA: ITALIANO
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Semina target: Il valore di semina rilevato dal sistema
corrisponde al valore di semina target. L'istogramma & di colore

‘I.ll verde.
.n

Allarme: Nel caso si verifichi un errore su una fila, al centro
dellistogramma compare un triangolo giallo con un punto
esclamativo. Il colore dell'istogramma pud variare in funzione
della gravita del problema:

- Rosso: Allarme blocco o guasto;
- Arancione: Allarme di avvertimento;

- Blu: Allarme informativo;

4.2.1.2 Visualizzazione Tabellare

Il sistema permette di visualizzare in forma tabellare la distanza di semina e la
popolazione di semina in due distinte schermate. Per accedere alla visualizzazione
tabellare basta premere un qualunque punto dell’area istogrammi.

In una tabella sono visualizzabili fino a 12 file alla volta: nel caso il sistema si componga
da piu di 12 file si pud premere sugli appositi tasti di scorrimento

Per la tabella delle distanze di semina, I'unita di misura stampata in alto a sinistra puo
essere in cm o in in (inches), a seconda del sistema di misura impostato,
rispettivamente metrico o imperiale. La tabella della popolazione di semina in seed/m2
oppure in seed/ft2.

Nel dettaglio, se il sistema viene fatto lavorare in modalita conteqgio avremo le
seguenti possibili condizioni:

Casella Descrizione
Sovra semina: Il valore di semina rilevato & superiore al valore
target impostato. Lo sfondo della casella e di colore rosso.

Sotto semina: Il valore di semina rilevato é inferiore al valore
target impostato. Lo sfondo della casella e di colore rosso.

o 19
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Semina entro i limiti: Il sistema rileva una semina nei limiti di
tolleranza programmati rispetto al valore target.

Allarme: In caso di allarme attivo su una fila, il colore di sfondo
della casella puo diventare:

- Rosso con icona di avviso: allarme di blocco o guasto
- Arancione: allarme di avvertimento

- Blu: allarme informativo

Mentre in modalita passaggio le condizioni possibili sono:

Casella

Descrizione

8

OK: La fotocellula sta rilevando i semi e non ha alcuna condizione
di allarme attiva. La casella riporta un'etichetta fissa “OK”, con
sfondo nero.

Allarme: In caso di allarme attivo su una fotocellula, il colore di
sfondo della casella pud diventare:

- Rosso con icona di avviso: allarme di blocco o guasto

- Rosso con etichetta “ERR?”: la fotocellula non sta rilevando
alcun seme

- Arancione con etichetta “OK”: allarme di avvertimento

- Blu con etichetta “OK”: allarme informativo

20
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4.3 Menu

Per entrare in fase di programmazione dei parametri premere il tasto menu fino alla
comparsa della prima pagina del menu di programmazione:

User settings

Machine settings
Diagnostics

VT Settings

Figura 10.

In generale, l'utente puo selezionare un parametro che desidera modificare all'interno
di un menu, toccandone I'etichetta o il valore. Quando un parametro viene selezionato,
lo sfondo del suo valore si evidenzia in GRIGIO.

Nel caso di inserimenti numerici, le cifre del valore devono essere modificate una alla
volta tramite i tasti di Incremento o Decremento: la cifra selezionata viene evidenziata
con il colore rosso.

Nel caso di stringhe, invece, selezionare quella desiderata scorrendo, tra le disponibili,
con i tasti di Incremento o Decremento.

Funzione

ESC: annulla la modifica e ripristina il valore del parametro precedente.

Incremento: incrementa la cifra selezionata o scorre fino alla successiva
stringa elencata.

Decremento: decrementa la cifra selezionata o scorre fino alla stringa
elencata in precedenza.

Conferma: conferma la cifra inserita e seleziona quella successiva di un
valore inserito, oppure conferma la stringa in un elenco.

o 21
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4.3.1 Impostazioni utente

Questo sottomenu consente di regolare i parametri di lavoro:

Counters

Figura 11.

4.3.1.1 Menu seme

I menu seme permette di impostare la modalita e i parametri di semina target:

Working Mode  Counting
Population 13.3 s/Im2

Seeding distance 10.0 cm

Tolerance 25 %

Figura 12.

e Modalita di lavoro: permette di impostare la modalita di calcolo e verifica
della popolazione e distanza di semina. Il sistema DORADO EVO consente
all'operatore di scegliere tra la modalita conteggio e la modalita passaggio.

o Conteggio: il dispositivo calcola e verifica la distanza di semina e la
popolazione di semina per ogni fila.

o Passaggio: il sistema si limita a verificare la presenza di impulsi
provenienti dalle fotocellule.

e Popolazione: consente di programmare la popolazione di semina di
riferimento (valida soltanto per la modalita di lavoro conteggio).

22 LINGUA: ITALIANO
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Questo parametro dipende dal valore della distanza di semina: se l'utente
imposta un parametro, l'altro viene calcolato automaticamente.

e Distanza di semina: permette di programmare la distanza di semina di
riferimento (valida soltanto per la modalita di lavoro conteggio).
Questo parametro dipende dal valore della popolazione target: se l'utente
imposta un parametro, l'altro viene calcolato automaticamente.

e Tolleranza: tramite questo valore & possibile definire la soglia degli allarmi
sui target di semina impostati.

4.3.1.2 Menu sensori

Questo sottomenu consente all'utente di configurare i sensori collegati al sistema:

Speed sensor

Work sensor
Vacuum sensor

RPM sensor

Figura 13.

o 23
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4.3.1.2.1 Sensore velocita

Questo sottomenu consente di regolare i parametri relativi al sensore velocita:

Speed Sensor
Speed Source PULSE

Simulated speed OFF

Calibration value 10.00 p/m
Speed Calibration E]

Figura 14.

e Sorgente velocita: permette di selezione la sorgente della velocita tra le
seguenti configurazioni:
- IMPULSO: legge la velocita dell'ingresso presente su questo dispositivo

e Velocita simulata: Quando questo parametro & OFF, la velocita utilizzata dal
sistema € relativa alla sorgente programmata. Mentre quando & ON, viene
forzato un valore di velocita, ignorando ogni altra sorgente. In schermata di
lavoro il valore di velocita viene evidenziato con sfondo arancione.
Inoltre, premendo il tasto indietro in schermata principale, il sistema disattiva
la velocita simulata e ripristina il valore proveniente dalla sorgente di velocita.

e Valore calibrazione: rappresenta il numero di impulsi generati dal sensore
di velocita impulsivo in un metro.

e Calibrazione velocita: tramite questo sottomenu e possibile eseguire la
procedura di calibrazione automatica.

Speed calibration

Run 100m / 330ft

Per eseguire la calibrazione automatica si devono seguire i seguenti passaggi:
1. Posizionare due indicatori sul terreno posti ad una distanza tra loro di 100 metri.
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2. Portarsi con il trattore sul primo punto contrassegnato, e premere il tasto ENTER
per avviare la misura.

Press 4_’ to STOP

3. Avanzare con il trattore fino al secondo punto contrassegnato e premere

nuovamente ENTER per arrestare la misura.
4. Se la procedura di calibrazione procede senza errori il sistema ritorna
automaticamente alla schermata “Sensore velocita” aggiornando il valore di

calibrazione.

4.3.1.2.2 Sensore di lavoro

Questo sottomenu consente di regolare i parametri relativi al sensore di lavoro:

Work Source None

Work sensor Open

Manual work position OFF

Figura 15.

Sorgente di lavoro: permette di selezionare la sorgente del sensore lavoro.
Se il sensore non & montato, selezionare NESSUNO: in questo caso, il
sistema ipotizzera che la seminatrice sia in posizione di lavoro quando la
velocita di avanzamento sara maggiore di zero;
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e Sensoredilavoro: definisce se la posizione di lavoro corrisponde al contatto
aperto o chiuso del sensore;

e Posizione lavoro manuale: se impostato su ON, consente di ignorare il
sensore fisico, e forza invece lo stato impostato. L'icona lavoro in schermata
principale si evidenzia di arancione, per awvisare l'utente dello stato simulato
del sistema. Inoltre in schermata principale, se lo stato di lavoro & simulato,
premendo il tasto indietro sulla schermata principale, il sistema disattiva
guesta modalita e ritorna alla sorgente di lavoro impostata.

4.3.1.2.3 Sensore di depressione

Questo sottomenu consente di regolare i parametri relativi al sensore di depressione:

Vacuum sensor
Vacuum range -0 mBar

Alarm OFF
Pressure min -60 mBar

Pressure max -20 mBar

Figura 16.

e Intervallo depressione: definisce il fondo scala del sensore vacuometro.

e Allarme: permette di attivare o disattivare I'allarme in funzione dei limiti di
pressione di seguito inseriti.

e Pressione minima: definisce la soglia minima di pressione per I'attivazione
dello stato di allarme.

e Pressione massima: definisce la soglia massima di pressione per
I'attivazione dello stato di allarme.
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4.3.1.2.4 Sensore RPM

Questo sottomenu consente di regolare i parametri relativi al sensore RPM:

Enabled OFF

Calibration value 1 ppr
Alarm OFF @
RPM Min 200 rpm
Figura 17.
RPM Sensor 2/2
Figura 18.

e Attivato: attivazione/disattivazione del sensore RPM.

e Valore calibrazione: definisce il numero di impulsi giro della ventola, PTO o
albero.

e Allarme: permette di attivare o disattivare I'allarme in funzione dei limiti di
seguito inseriti.

e RPM minimi: definisce la soglia minima di allarme RPM (se abilitato).

¢ RPM massimi: programmazione della soglia massima sopra cui scatta
I'allarme RPM (se abilitato).
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4.3.1.3 Geometria

Questo menu consente di configurare le caratteristiche dimensionali della seminatrice:

Rows Spacing 75cm
8

Number of rows

Figura 19.

e Interfila: parametro per impostare la distanza tra le file.
e Numero file: definisce il numero di file della seminatrice.

NOTA

Ricordarsi di spegnere e ri-accendere il monitor, dopo aver modificato i parametri di
Geometria. Le nuove impostazioni diventeranno operative solo alla successiva
accensione.

4.3.1.4 Contatori

Questo menu consente di visualizzare i contatori di lavoro della seminatrice.
Sono disponibili fino a 10 gruppi di contatori parziali indipendenti, ciascuno
assegnabile ad un diverso cliente.

Counters 1/2

Customers 1

Partial work hours 0.0h

Partial work area 33.2 ha [z]

Sum work hours 89h
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Figura 20.
Counters 2/2

Sum work area 33.2 ha

Total work hours 16.5 h [Z]

Total work area 33.2 ha

Odometer 16.3 km
Figura 21.

Cliente: permette di visualizzare il gruppo di contatori relativi ad un cliente,
identificato da un numero da 1 a 10.

Ore lavorate parziali: rappresenta il tempo parziale lavorato relativo al
cliente selezionato.

Area lavorata parziale: permette di visualizzare la superficie lavorata
parziale del cliente selezionato.

Ore lavorate complessive: visualizza la somma delle ore parziali lavorate
dal cliente selezionato, dall'ultimo azzeramento. Quando viene azzerato,
anche le ore lavorate parziali vengono azzerate.

Area lavorata complessiva: rappresenta la somma delle aree parziali
lavorate dal cliente selezionato, dall'ultimo azzeramento. Quando viene
azzerato, anche I'area lavorata parziale viene azzerata.

Ore lavorate totali: mostra il tempo totale di lavoro stagionale del cliente
selezionato. Quando viene azzerato, anche le ore lavorate parziali e
complessive vengono azzerate.

Area lavorata totale: visualizza la superficie lavorata stagionale totale del
cliente selezionato. Quando viene azzerato, anche le aree lavorate parziale
e complessiva vengono azzerate.

Contachilometri: permette di visualizzare il contachilometri complessivo
della seminatrice, indipendentemente dal cliente selezionato.

Questo contatore non & azzerabile.

Nel menu Impostazioni Macchina sono presenti i contatori totali di tempo e superfice
lavorati della seminatrice, non azzerabili dall’'utente.
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L'utente puo azzerare i contatori parziali, complessivi e totali del cliente selezionato,
semplicemente toccando la riga del contatore desiderato. Prima dell’azzeramento
viene visualizzata una finestra di conferma come di seguito:

Confirm reset?

Figura 22.

Icona Funzione

ESC: annulla la procedura di reset del contatore.

[-'] Conferma: conferma il reset del contatore selezionato.

4.3.2 Impostazioni macchina

Il menu Impostazioni macchina richiede una password, per riservare I'accesso al
personale abilitato alla modifica delle funzionalita dell’attrezzo.

L'utente puo digitare una password numerica di 4 cifre, una cifra alla volta: se corretta,
si accede al sottomenu, altrimenti appare un messaggio di avviso "Password errata”.

Password 0000
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Dopo I'accesso € possibile visualizzare il seguente menu:

Machine settings

Photocell
Alarm settings
Planter total

Reset to default?

Figura 23.

Figura 24.
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4.3.2.1 Fotocellule

In questo sottomenu il tecnico del service puo gestire le fotocellule dell'impianto:

Photocells

Photocell type

Statistics #seed
Sensitivity

Dust level alarm

Figura 25.
Photocells
Seed simulation
Visualization Stability
Figura 26.

e Tipo fotocellula: permette di impostare il tipo di fotocellula collegata,
impulsiva o LIN.

e N. semi per statistica: valore relativo al numero di semi utilizzato per
calcolare le statistiche di semina.

e Sensibilita: definisce la sensibilita della fotocellula in funzione del seme
utilizzato. Quando il tipo fotocellula & impostato come impulsivo, questo
parametro viene ignorato dal sistema.

e Livello sporco per allarme: permette di impostare il livello di polvere oltre il
guale scatta l'allarme di fotocellula sporca (solo per fotocellule LIN).

e Simulazione seme: tramite questo parametro € possibile impostare la
frequenza di semina simulata applicabile al numero di fotocellule
programmato. Quando questo valore € a zero, la simulazione di semina &
disabilitata.
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e Stabilita visualizzazione: quando il sistema € in modalita di lavoro
conteggio, questo parametro imposta la costante di tempo di aggiornamento
degli istogrammi in schermata principale.

4.3.2.2 Impostazioni allarmi

Il sottomenu impostazione allarmi consente di mettere a punto gli allarmi del sistema:

Alarm delay time 5.0 sec

Alarm duration time 3.0 sec

Alarm repetition 15 sec

Alarm enable ON

Figura 27.

e Ritardo allarme: permette di impostare il tempo di attesa tra il rilevamento di
una condizione di anomalia e I'attivazione dell'allarme.

e Durata allarme: definisce la durata massima di segnalazione di un allarme
attivo entro il quale viene automaticamente tacitato. Gli allarmi attivi dopo la
tacitazione sono visualizzabili in un’apposita lista richiamabile dall’icona
allarmi in schermata principale.

e Ripetizione allarme: le segnalazioni di allarme ancora attive, ma
precedentemente tacitate, vengono ripresentate all’'utente dop un tempo
programmato tramite questo parametro.

e Abilitazione allarmi: permette di disabilitare o attivare le segnalazioni sonore
e i pop-up di allarme del sistema.
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4.3.2.3 Totali seminatrice

Questo sottomenu mostra i contatori totali della seminatrice:

Planter totals
Total Hours 63.4h

Total Hectares 42.7 ha

Figura 28.

e Ore totali: rappresenta il contatore totale delle ore lavorate dalla seminatrice
(non azzerabili).

e Ettari totali: rappresenta il contatore totale della superficie lavorata dalla
seminatrice (non azzerabili).

4.3.2.4 Resettare?

Quando & necessario ripristinare il sistema alle condizioni di fabbrica, I'utente puo
selezionare questa funzione. Prima dell’attuazione di questo comando appare una

schermata di conferma, come di seguito:
=

Confirm reset?

Figura 29.

Confermando questa schermata, verra richiesto di inserire la password prima di
procedere nel ripristino di tutti i parametri ai valori predefiniti di fabbrica. Il ripristino
alle condizioni di fabbrica comporta I'arresto del sistema. Riavviare manualmente il
dispositivo.
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4.3.2.5 Aggiornamento

Per effettuare operazioni di aggiornamento del sistema, & necessario collegare una
chiavetta USB contenente i file opportuni, prima di accedere alla schermata di
aggiornamento.

Nella schermata di aggiornamento viene visualizzata una lista degli aggiornamenti
disponibili sulla chiavetta USB collegata:

Update List

MC2202-Dorado~ : McePackage

Figura 30.

Di seguito i passaggi per eseguire correttamente la procedura di aggiornamento:
1. salvare su una chiavetta USB il file di aggiornamento valido e con estensione
.mcpk, inserendolo allinterno di una cartella denominata Update;

2. inserire la chiavetta USB nell’'apposita porta sul retro del monitor;
3. accedere al menu di aggiornamento;
4. selezionare il file di aggiornamento desiderato tra quelli disponibili;
5. confermare la scelta del file premendo il tasto invio;
6. attendere la visualizzazione della finestra di popup seguente:
Would you like
to update?
Figura 31.
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7. premere il pulsante per confermare I'aggiornamento;
8. attendere che la procedura di aggiornamento venga completata:

Figura 32.

9. al termine dell’aggiornamento il sistema si arresta.
10. avviare manualmente il dispositivo.
11. all'accensione, 'aggiornamento verra applicato automaticamente.

Per qualsiasi errore durante la procedura di aggiornamento, verra visualizzato il
seguente messaggio d’errore:

L X/

Copy failed!

Figura 33.

36

LINGUA: ITALIANO
NR. 2202-IT Rev.5 - 28/04/2025



. N
‘\@ELECTRQN\FS//‘ DORADO EVO

4.3.3 Menu diagnostica

Tramite questo sottomenu € possibile visualizzare le informazioni diagnostiche del
sistema:

ECU

Seed Statistics

User manual

Figura 34.

e VT: visualizzazione dello stato del display e delle sue periferiche.

e Statistiche di semina: permette di apprezzare nel dettaglio le statistiche di
semina per singola fila.

e Manuale utente: visualizza il codice QR di collegamento al manuale online
del prodotto.

433.1VT

Questa schermata elenca tutte le informazioni per la diagnostica del sistema:

Power supply IN 1.7V

Power supply OUT 119V

Firmware 1.1.0-r @

Bootloader 1.0.0-r

Figura 35.
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Info Warning Table 0x0
Lock Warning Table 0x0 [Z]
Primary Comm OK [z]
Secondary Comm OK
Figura 36.
Figura 37.
Figura 38.
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Alimentazione IN: tensione di alimentazione in ingresso al display.
Alimentazione OUT: tensione di alimentazione in uscita verso i sensori.
Firmware: versione del firmware in uso.

Bootloader: versione del bootloader in uso.

Tabella avvisi informativi: valore cumulativo degli avvisi informativi attivi.
Tabella allarmi di blocco: valore cumulativo degli allarmi di blocco attivi.
Comunicazione primaria: stato della comunicazione CAN BUS del display.
Comunicazione secondaria: stato della comunicazione LIN BUS del display.
Depressione: valore di depressione del sensore vacuometro.

Velocita: valore di velocita in Km/h.

Ventola: valore di rotazione della ventola in RPM.

Sync In: stato dell'ingresso Sync In.

Lavoro: stato dell'ingresso lavoro.
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4.3.3.2 Statistiche di semina

Questo sottomenu mostra le statistiche di semina di ogni fotocellula. L'utente puo
selezionare la fotocellula che desidera visualizzare tramiti gli appositi tasti di
scorrimento. Il numero della fotocellula attualmente selezionata viene visualizzato
nell'angolo in alto a destra dello schermo seguito dal numero totale di fotocellule
programmate (es. 4/12).

Actual seed freq.
Actual seed dist.
Actual seed pop.

Singulations

Skips

Doubles

Seed counter
Photocell dust level

Figura 39.

e Frequenza di semina: valore relativo alla frequenza di caduta del seme.
Distanza di semina: valore calcolato della distanza di semina attuale.

e Popolazione: rappresenta la popolazione di semina realmente distribuita.

e Singoli: definisce la percentuale di semi singoli rilevati rispetto al previsto.

e Fallanze: rappresenta la percentuale di semi non rilevati rispetto al previsto.

e Doppie: valore percentuale dei semi rilevati doppi, rispetto allo stimato.

Contatore semi: numero dei semi contati dall’'inizio della sezione di lavoro.

Livello sporco fotocellula: valore percentuale di sporco rilevato sulla

fotocellula selezionata.

Icona Funzione

Schermata principale: permette di tornare alla schermata di lavoro

ESC: consente di tornare indietro di un livello

Riga precedente: seleziona la fila di semina precedente e ne mostra i dati
statistici.
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H Riga successiva: seleziona la fila di semina successiva e ne mostra i dati

statistici.

ROW
ST

Reimposta i semi: se premuto azzera tutti i dati statistici della fotocellula
R attualmente selezionata. Non é richiesta alcuna conferma.
seeds

4.3.3.3 Manuale utente

Questa pagina visualizza un codice QR contenete il collegamento Web per il download
del manuale d'uso del prodotto:

Figura 40.
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4.3.4 Impostazioni VT

Questa schermata visualizza i parametri programmabili dal display:

[ Visetings ]
Language English

Measuring unit Metric
Volume 50 %
Contrast 50 %

Figura 41.

e Lingua: permette di selezionare la lingua del sistema.

e Unita di misura: consente di selezionare il sistema di misura desiderato,
Metrico o Imperiale.

e Volume: imposta la percentuale di volume dell’allarme buzzer.

e Contrasto: imposta la percentuale di contrasto del display.

4.4 Allarmi

Questo prodotto implementa una gestione degli allarmi in tempo reale relativa a tutti i
componenti del sistema, ovvero sensori, fotocellule e display stesso. Nel caso di
rilevamento di una condizione di allarme, viene immediatamente visualizzata una
maschera di allarme sullo schermo:

N207 Info

Photocell 04 dose too low
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In caso di piu allarmi attivi contemporaneamente, le relative maschere di allarme
vengono visualizzate una ad una, in ordine di gruppo e di priorita; una volta tacitato
I'allarme con priorita piu alta, dovrebbe essere visualizzato quello successivo e cosi
via.

In generale, le stringhe di allarme si costituiscono nella prima riga del codice di allarme
e del tipo; nella seconda riga di una breve descrizione dell’allarme in corso.

Durante la visualizzazione di una maschera di allarme, viene emesso un segnale
acustico ripetuto fino al tacitamento dell’allarme o fino alla durata impostata.

Quando nel sistema & presente almeno un allarme attivo, anche se tacitato, nella zona
centrale della schermata principale comparira il promemoria “ALLARME”.

Pertanto nel caso in cui l'utente voglia verificare gli allarmi attivi & sufficiente premere
il pulsante promemoria “ALLARME” sulla schermata principale per visualizzare
I'elenco di tutti gli allarmi attivi, ordinati per gruppo (blocco, guasto, errore, awviso, info)
e priorita:

1. N207 not seeding while run
2. N208 not seeding while run

Figura 42.
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ATTENZIONE!!
NON LAVARE CON IDROPULITRICE
CON GETTO A PRESSIONE

ATTENZIONE: alla fine del suo utilizzo, il prodotto
ed il suo imballaggio dovranno essere smaltiti
secondo le normative locali di riferimento per i
rifiuti RAEE del proprio paese di appartenenza
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